Manual de Servico
A2553.8.1P/3

KSB KRT

DN 40-

DN 65 -
} oY DN 80-

DN 100 -
DN 150 -
DN 200 -

Bomba Submersivel para efluentes e esgotos

MOTOR 02, 22, 82, 122, 172 (2 Polos)
MOTOR 54, 74, 114 (4 Polos)
MOTOR 14 (4 Polos)
MOTOR 122, 172, 232 (2 Polos)
MOTOR 14, 24, 34, 74, 114, 164 (4 Polos)
MOTOR 46, 66 (6 Polos)
MOTOR 24, 34, 54, 74, 114, 164, 234, 294 (4 Polos)
MOTOR 46, 66, 96, 126, 206, 266 (6 Polos)
MOTOR 66, 96, 126, 206, 266 (6 Polos)

1. Aplicacao

As bombas KSB KRT sé&o indicadas para todos os tipos
de esgotos e efluentes em estagdes de tratamento de
agua em industrias, particularmente para esgoto bruto
ndo tratado, ativados e lodos, processos industriais e
aguas de despejo.

2. Descricao

Projetada para instalagbes fixa em pogo Umido ou
transportavel. Submersivel de estagio Unico, sucgéo
simples e com motor acoplado diretamente a bomba.
Disponivel nas versées com rotor aberto (F), de uma s6
palheta (E) , rotor tubular (K) e para tamanho 40 com
com cortador (S).

3. Denominacao

KSB KRT K 100-251/74X G-190

Marca |

Modelo

Tipo do rotor (E, F, K, S)

Diam. nom.flange descarga (mm)

Diadmetro nominal do rotor (mm)

Cédigo do motor

Combinagao de material

Diametro do rotor (mm)

4. Dados de Operacao

Tamanhos : DN40 até 200
Vazoes : até 850 m3 /h
Alturas manométricas ;até 100 m
Temperaturas ;até 40° C
Poténcias : até 36 HP

Tamanhos maiores sob consulta
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5. Geral

As bombas KSB séao fabricadas cuidadosamente e estéo sujeitas a um controle de qualidade continuo. Se tiverem uma
instalacdo e uma manutengao correta, garantimos o seu bom funcionamento.

A operacado desta unidade deve obedecer rigidamente as instrugbes contidas na plaqueta de identificagdo, no que diz
respeito a vazao, rotagdo, pressao e temperatura, bem como a quaisquer outras instru¢ées destacadas neste manual ou
em qualquer outra documentagdo. Todas as instrugbes relativas a valores elétricos, instalagdo e assisténcia técnica
devem ser atentamente observadas. A ndo observancia de tais condigdes durante a operagao levara a sobrecargas que
podem danificar a bomba/motor, e anular a garantia.

A descrigdo e as instru¢des contidas neste manual abrangem tanto as bombas normais como os demais modelos. Caso
vocé nao encontre toda a informacéo e as instrugdes necessarias, entre em contato com o representante KSB mais
préximo.

A plaqueta de identificacao fixada a bomba, Anexo 1 “Informagées gerais da bomba”, Fig. 1, indica a série/o tamanho, os
dados de operagdo mais importantes e o0 numero da ordem de produgdo (OP), que sempre precisam ser citados em
consultas técnicas ou nos pedidos de pegas de reposigao.

Em caso de defeito, favor entrar em contato com o representante KSB mais préximo.

6. Seguranga

Este manual de servigo contém instrugdes basicas, que precisam ser observadas durante a instalagdo, operagdo e
manutencao. Portanto, é imperativo que este seja lido pelo montador, pelo pessoal habilitado e pelos operadores antes da
montagem. O manual também deve estar sempre perto da maquina ou do local onde a bomba estiver instalada.

No que diz respeito a seguranga, € preciso observar, ndo s6 as instrugdes do item seguranca, mas todas as instrucdes
especiais de seguranga inclusas em outros itens.

6.1. Identificagdao dos simbolos usados no manual

Os simbolos contidos neste manual servem para chamar a atengdo sobre situagdes onde a ndo observancia oferece

perigo de vida, como, por exemplo:

Simbolo determinado pela norma DIN 4844 - W9

Para chamar a atengéo sobre corrente elétrica:

A\

Simbolo determinado pela norma DIN 4844 - W8

As instruges de seguranca relativas as situagGes, onde a sua n&o observancia pode danificar a maquina e seu
funcionamento, sdo identificadas pela palavra ATENGCAO !

Quaisquer instrugdes que ja estejam impressas na maquina, como:
- Seta indicando sentido de rotagao;
- Identificagdo das conexdes do fluido devem ser seguidas rigorosamente; também devem ser mantidas limpas
e legiveis.

6.2. Qualificagao e treinamento de pessoal

Operadores, instaladores, pessoal de manutengéo e de inspegdo devem comprovar qualificagdo apropriada para executar
tal trabalho. A area de responsabilidade, a localizagdo e a supervisdo do pessoal deve ser controlada pelo operador. Se o
pessoal ndo tiver o conhecimento necessario, sera preciso um treinamento. Nesse caso, o operador podera solicitar tal
treinamento do fabricante ou do fornecedor. O operador deve também observar que o manual seja inteiramente entendido
pelo pessoal.
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6.3. Praticas perigosas - ndo observacao das instrucoes de seguranga

A ndo observagédo das instrugdes de seguranga pode oferecer risco de vida as pessoas e danos ao ambiente e as
bombas, como, por exemplo:

- A bomba ou o equipamento podem parar;

- Inutilizagdo dos métodos de assisténcia técnica e de manutencéo;

- Colocar pessoas em risco através de contatos elétricos, mecanicos e quimicos;

- Contaminagéo do ambiente e vazamento de substancias perigosas.

6.4. Métodos de trabalho seguro

O operador deve observar todas as instrugbes de seguranca destacadas neste manual, as normas nacionais de
segurancga existentes para a prevencao de acidentes, bem como qualquer norma interna de seguranca e de operacao da
prépria empresa.

6.5. Instrugdes de segurancga para os operadores

- Havendo componentes frios ou quentes da maquina considerados perigosos, estes devem ser protegidos contra o
contato.

- Os equipamentos de seguranga que protegem locais frios ou quentes do contato fisico, ndo podem ser removidos
enquanto a maquina estiver em operacgao.

- Vazamentos (por exemplo nas vedagdes do eixo) de liquidos perigosos (ex.: explosivos, venenosos, liquidos
quentes) devem ser descartados de forma a ndo causar dano ao pessoal e ao ambiente. E necessario respeitar as
normas oficiais a respeito (veja paragrafo 11.3).

- Os perigos decorrentes de eletricidade devem ser eliminados (neste sentido observe os detalhes de qualquer
norma em vigor no respectivo pais, tanto do VDE como da estacédo de fornecimento de energia local).

6.6. Instrucdes de segurancga durante os trabalhos de manutencao, inspec¢ao e instalagao

O operador possui a responsabilidade de garantir que todos os trabalhos de assisténcia técnica, inspegdo e manutengéo
sejam realizados por pessoal autorizado e muito bem treinado, que tenha lido as instru¢cdes de operacao e as conhega
bem.

Basicamente, todo trabalho no local deve ser realizado apenas com a maquina fora de servigo. E absolutamente
importante observar as instrugdes sobre o modo de desligar o equipamento.

Os liquidos perigosos para as bombas ou para os equipamentos de bombeamento devem ser descontaminados.

Depois de terminado o trabalho de manutengéo, todos os equipamentos de seguranga devem ser reinstalados. Verifique
se estdo todos funcionando corretamente.

Antes da instalago, leia e acompanhe os itens enumerados no paragrafo “Partida inicial”.
6.7. Modificagdes nao autorizadas na bomba e colocacao de pecas de reposicio
S6 podem ser feitas modificagdes na bomba mediante autorizagdo prévia do fabricante. Pegas de reposi¢ao originais e

equipamentos auxiliares fornecidos pelo fabricante garantem seguranca. A instalagdo de qualquer outro equipamento que
nao os fornecidos pelo fabricante da bomba cancela a garantia da mesma sobre qualquer defeito dai decorrente.

6.8. Métodos de operagao inaceitaveis

A garantia operacional do equipamento s6 tem efeito se todas as instru¢gdes de operagéo citadas no item 5 - Geral - forem
observadas. Ndo podem ser ultrapassados os limites contidos nas especificagdes técnicas.
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7. Transporte e Armazenagem
7.1. Medidas de segurancga
respectiva unidade de bomba. Nao é permitido o seu uso geral para levantar outras cargas

pesadas.
N&o levante a bomba pelo cabo de energia elétrica do motor.

j A corrente de icamento que acompanha o fornecimento sé deve ser usado para levantar a

7.2. Transporte

A carcaga do motor possui encaixe para engatar a corrente de igamento fornecida com a unidade e somente nestes
encaixes é que se pode engatar a corrente para levantar a unidade durante o manuseio. Além disso, € necessario
observar que a configuragao deste ponto de fixagdo na carcaga do motor varia de acordo com o método de instalagéo, se
estacionaria ou moével.

Anexo 4: Desenho geral dos acessoérios de montagem

Fig. 1 para instalacao estacionaria

Fig. 2 para instalagao mével

O item “Tipo de montagem estacionaria e mével” contém mais detalhes sobre a colocagdo da corrente de igamento.
Consulte:

9.6.2.4 Colocagao de suporte na curva de saida/guia do cabo
9.6.2.5. Colocacgao da corrente de igamento para instalagdo em pogo Umido
9.6.3.4 Colocagao da corrente de igamento em instalagdo mével

7.3. Armazenagem/conservacgao

O procedimento esta descrito no paragrafo “Tirando a bomba de servigo/armazenagem”, item 10.3.

8. Construgao
8.1. Acionamento

Motor trifasico, assincrono, com cabo de conex&o. Enrolamento conforme IEC 38 para 460 V; tensGes especiais de acordo
com a plaqueta de identificagdo. Protegdo IP 68 conforme DIN 40050/IEC 528. Modelo de motor conforme VDE 0530,
parte 1/IEG 34-1, material isolante conforme classe F e também para o equipamento a prova de explosao, conforme VDE
0171/5.78, parte 1 e parte 5/ EN 50014/EN 50018. Protecéo de ignicdo com certificado FM, classe |, divisdo 1, grupos C e
D.

Método padréo de partida até 4 kW direta, > 4 kW direta ou estrela/triangulo.

8.1.2. Vedagao do eixo

A vedacado do eixo consiste de dois selos mecénicos tipo fole, que s&o independentes do sentido da rotagdo e estdo
montados em tandem (também para 40-160/02). Os tamanhos KRT 40-160/22 e KRT 65-200 possuem vedagédo com
retentor no lado do motor e com selo mecanico lado bomba. A cdmara de 6leo entre as vedacgdes € responsavel pela
refrigeragao e pela lubrificagdo e encontra-se cheia de 6leo parafinico, ndo téxico, inofensivo ao ambiente.

8.1.3. Mancais

Os mancais superior e inferior das bombas com motores 02, 22, 82, 14, 24, 34, 44, 54, 74, 46 e 66 s&o constituidos por
rolamentos de esferas lubrificados a graxa blindados e ndo necessitam manutengéo.

Nas bombas com motores 122, 172, 232, 114, 164, 234, 294, 96, 126, 206, 266 somente o rolamento do mancal inferior, é
de esferas lubrificado a graxa e blindado. O rolamento do mancal superior é de rolos cilindricos sendo vedado no lado
inferior por retentor. O rolamento de rolos cilindricos também é lubrificado a graxa.
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8.1.4. Tipos de rotor

Cortador (S) para esgoto doméstico e para esgotos que contenham material fibroso
longo

Rotor aberto (rotor F) para bombear liquidos que contenham particulas solidas
F [ maiores e fibras que tenham tendéncia a girar e amontoar-se, além de inclusbes de
gas e de ar.

Rotor de palheta simples (rotor E) para bombear liquidos que contenham particulas
E | sdélidas maiores e fibras que tenham tendéncia a girar e amontoar-se, bem como
para transportar sélidos sem causar danos.

Rotor fechado que néo entope (rotor K) para liquidos contaminados que contenham
soélidos sem fibras que possam girar e amontoar-se.

8.1.5. Carcaga da bomba

A carcaga da bomba possui saida radial e flange de conex&o padrao.
O uso do kit de montagem apropriado permitira a instalagéo estacionaria ou mével da unidade de bomba.

8.1.6. Métodos de instalaciao
As bombas submersiveis podem ser instaladas a um baixo custo. Podem-se empregar os seguintes métodos de
instalagéo:
- instalagéo estacionaria em pogos umidos com cabo de guia
- instalagéo estacionaria em pogos umidos com tubo guia
- instalagdo movel
Veja descri¢cao detalhada da instalagéo no item 9.6.
8.2. Equipamento auxiliar

A KSB dispde de equipamento de monitoracdo, que garante o bom funcionamento da unidade. Descrevemos o
equipamento recomendado no anexo 6 “Diagrama de conexao elétrica”.

8.3. Dimensoes

As informacgdes sobre dimensdes e pesos sao informadas no anexo 5 “Tabela de dimensdes”.

9. Montagem e Instalagao
9.1. Normas de segurancga (protegédo FM)
Os equipamentos a serem instalados em areas com risco de exploséo classe | devem

atender as normas do certificado FM a prova de explosdo. Veja detalhes na plaqueta de
identificagao.

A bomba deve ser do tipo a prova de exploséo e possuir uma plaqueta de identificagao FM.
9.2. Procedimento de verificagao antes de iniciar a instalagao
A construgao deve estar de acordo com as medidas constantes na tabela de dimensdes.
A construgdo da base de concreto deve ser forte o suficiente para garantir a instalagdo segura e funcionalmente correta da
bomba.

9.3. Instalagao

ATENGAO! E imperativo, antes da instalagdo das bombas, verificar o paragrafo 9.3.1. dados de operagédo, o paragrafo
9.3.2. sobre Controle do nivel de dleo, e também o paragrafo 9.5. Direcéo de rotacéo.

Acompanha o fornecimento uma plaqueta de identificagdo adicional, que contém dados sobre a bomba e sobre o motor.
6
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Esta plaqueta deve ser fixada em posicdo bem visivel do lado de fora do pogo (por exemplo: no painel de partida ou na
tubulagéo).

9.3.1. Verificando os dados de operagao

E necessario averiguar se as especificagdes da plaqueta de identificagdo conferem com o pedido e se estas também
conferem com os dados da bomba (ex.: tens&o de operacéo, frequéncia e temperatura do liquido, etc.)

9.3.2. Verificando o nivel de 6leo

As camaras de 6leo das nossas bombas submersiveis sdo enchidas com 6leo parafinico de baixa viscosidade (ref. KSB
DRAKEOL 90) nao téxico, inofensivo ao meio ambiente (vide item 11.2.4).

O nivel do éleo deve ser conferido antes da operagao inicial da unidade.

Procedimento: Posicione a bomba de acordo com “Informacdes gerais da bomba”, anexo 1, fig. 3. Desaparafuse o bujao
903.03 e anel de vedagao 411.03. O nivel minimo do 6éleo n&o pode exceder a marca “M”. Se estiver mais baixo, encha a
camara através da abertura roscada até escorrer. Veja paragrafo 11.2.4 sobre qualidade do 6leo e quantidade (troca de
6leo). Aperte o bujao juntamente com o anel de vedagao.

9.4. Conexao elétrica

9.4.1. Geral
normas vigentes no local. Observe a tenséo indicada na plaqueta de identificag&o.

A instalacdo elétrica deve ser feita de acordo com o Anexo 6 “Diagrama de conexao
elétrica” demais anexos aplicaveis conforme o tamanho de motor.

2 A conexdo elétrica deve ser realizada por um eletricista treinado e de acordo com as

A bomba é fornecida totalmente montada dentro dos padrdes do respectivo tamanho.
ATENGAO! O capuz de protegao situada na extremidade do cabo sé deve ser retirado no exato momento da instalagéo.

Os fios do cabo possuem etiquetas de identificagdo amarelas com inscrigdes em preto (por exemplo: T1, T2, T3, 21, 22 ou
10, 11...).

Caso seja necessario encurtar o cabo, devem-se usar os numeros dos fios, ou seja, a cor dos fios como guia. Nestes
casos as etiquetas amarelas devem ser removidas e recolocadas corretamente nos fios encurtados.

ATENGAO! Se houver um conduite enterrado entre a estagdo de bombeamento e o sistema de distribuigdo elétrica, sera
preciso instalar um cabo adicional de controle (min. 1,5 mm?2, AWG 16) para o equipamento de monitoragdo do motor e
para o controle da chave bdia. Acerte os fios do cabo de acordo com a necessidade.

com caixas de terminais a prova de explosédo conforme padrdo FM ou com soquetes de

2 Dentro da classe “I” de areas de risco, todos os cabos elétricos precisam ser aterrados
resina fundida conforme padréo DIN EN 60079-14.

9.4.2. Conexao elétrica

9.4.2.1. Equipamento de monitoragao

A unidade pode ser fornecida opcionalmente com equipamento de monitoragdo para evitar sobrecarga. O anexo 6 e os
anexos 7.1 a 7.3 “Diagramas de conexdes elétricas / Diagramas de circuito, controle de temperatura” trazem informagdes
sobre instalagado, descrigdo e funcionamento do equipamento de monitoragao.

9.4.3. Colocacgao dos cabos elétricos

ATENGAO! Durante a instalagdo dos cabos elétricos é aconselhavel posicionar o cabo de alimentac&o do motor virado
para cima e, se possivel, fixa-lo para evitar que seja afetado pelo turbilh&o criado pelo liquido bombeado.

Para a instalagao correta dos cabos elétricos na bomba dentro do pogo (Anexo 1 “Informacdes gerais da bomba”, fig. 5),
recomendamos usar abragadeiras para cabos, que podem ser fornecidos separadamente (Item 8.2). Cabos soltos podem
danificar a instalagao elétrica em virtude da vibragao produzida pela bomba quando em funcionamento.
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9.4.4. Colocacgao da protecdo do cabo

Se o cabo de conexao elétrica for fornecido junto com um tubo de protecao, este devera ser instalado antes da montagem,
de acordo com as instru¢gdes de operagdo para equipamentos auxiliares “Tubo de protecéo, de poliamida, para cabos”.

9.4.5. Relé de sobrecorrente

O motor precisa ser protegido contra sobrecarga por um relé de sobrecorrente. Este deve ser ajustado de acordo com a
corrente nominal do motor (FLA), conforme indicado na plaqueta de identificagdo do motor. O valor de regulagem para
ligacdo em estrela/tridangulo é In x 0,58. Porém, isto s6 € possivel se o relé de sobrecorrente entre a combinagao
estrela/triangulo e o motor tiver sido ligado.

9.4.6. Chave de controle de nivel

Estacdes com bomba automatica devem possuir uma chave de controle de nivel. O ponto de controle de desligamento
deve ser ajustado de acordo com o Anexo 4 “Tabela de dimensfes”. Desse modo a bomba para e ndo funciona a seco
nem produz cavitagéo.

9.5. Direcao de rotacao

Uma vez completadas as conexdes elétricas (ltem 9.4), atente para o seguinte:

ATENCAO! A rotagéo do rotor no sentido correto € da maior importancia para o bom funcionamento da bomba. A bomba
nao atinge seu ponto de trabalho se a rotacdo estiver ao contrario e ira provocar vibragdes e aquecimento, o que pode
danifica-la.

Estando de frente para a abertura de sucgédo da bomba, a diregcao de rotagédo deve ser anti-horaria.
Além disso, ha uma seta na propria bomba indicando a diregao correta de rotagéo.

Se a sequéncia das fases estiver correta, ou seja, de acordo com o paragrafo 9.4., a direcdo de rotagdo também estara
correta automaticamente (rotagéo anti-horaria do motor).

Antes de realizar qualquer teste, verifique se ndo ha nenhum corpo estranho dentro da
carcaga da bomba. Nunca coloque as maos ou qualquer objeto dentro da bomba.

Métodos tipicos de controle de dire¢cao de rotagéo:

1. Controle através da abertura do lado da sucgéo:
(Anexo 1 — Informacgdes gerais da bomba - fig. 6a)
Com a bomba em posi¢ao horizontal, ligue e desligue rapidamente a maquina. Observe a diregdo de rotagédo do
rotor através da abertura do lado da sucgdo. A rotagdo deve coincidir com a dire¢do indicada pela seta
estampada na carcaga da bomba.

2. Controle através da abertura de derivagao:
(Anexo 1 - Informagdes gerais da bomba - fig. 6b)
Coloque a bomba em posigédo vertical com seguranga e rapidamente ligue e desligue. Observe a diregéo de
rotagdo através da abertura de derivagédo. A rotagdo deve coincidir com a diregdo indicada pela seta estampada
na carcaga da bomba.

Se a rotagéo estiver em sentido contrario, é necessario inverter duas das trés fases no painel de controle.
9.6. Tipos de montagem
9.6.1. Geral
Ha trés tipos de montagem disponiveis para a instalagdo da unidade de bomba KRT:
- Instalagdo estacionaria em pogo Umido com cabo guia

- Instalacdo estacionaria em pogo Umido com tubo guia
- Instalagdo moével
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9.6.2. Instalacao estacionaria em pogos umidos com cabo guia
9.6.2.1. Descrigao

(Anexo 4.1.1 a 4.1.3 “Desenho geral dos acessorios de montagem” — Instalagédo estacionaria em pogos Umidos com cabo
guia, com lista de pecas).

A instalagdo estacionaria oferece a facilidade de se introduzir ou retirar a unidade de bomba a qualquer tempo,
independente do nivel do liquido dentro do pogo, com o auxilio de um cabo guia duplo. Guiada com seguranga por dois
cabos firmes de ago inoxidavel, a bomba desliza no pogo ou reservatorio e se encaixa sozinha na curva de saida colocada
no fundo. O peso da bomba atua como junta entre ela mesma e a curva de saida. Entre a bomba e a curva de saida ha
uma vedacao perfilada, que produz uma conexao elastica resistente a pressdo. Recomendamos ndo andar sobre o pogo
durante a inspegéao e os trabalhos de manutengéao.

9.6.2.2. Componentes / material fornecido para a instalagdao em pogo umido
Consulte o desenho do anexo 4.1.1 a 4.1.3 “Instalacdo estacionaria em pog¢os Umidos com cabo guia, com lista de pegas”.
9.6.2.3. Instalagao da bomba com conexao tipo suporte

Utilize o desenho dos anexos 4.1.1 a 4.1.3 “Instalagdo estacionaria em pogo Umido com cabo guia ”, com lista de pecas
para orientagao.

a) Antes de abaixar a bomba, fixe o suporte 732 na flange de saida da carcaca da bomba.
Os parafusos devem ser apertados de acordo com as instrugdes. Veja item 11.4.1 na tabela “Torque de aperto de
parafusos”.

b) Encaixe a junta perfilada 410.35 no vao entre o suporte e o flange da carcaga da bomba. Esta junta perfilada,

servira para selar a curva de saida durante a instalagao.

9.6.2.4. Colocacgao do suporte de montagem /curva de saida/ cabo de guia

A construgdo da base ou fundagido de concreto devem ser suficientemente fortes, para garantir a fixagdo correta do
equipamento do cabo guia e a curva de saida.

Consulte o respectivo desenho dos anexos 4.1.1 a 4.1.3 “Instalagdo estacionaria em pogo Umido com cabo guia, com lista
de pecas”, para todos os tipos de trabalhos relacionados abaixo.

a) Prenda o console 894 usando chumbadores 90-3.37 na parte superior do pogo. Abra furos no didmetro dos
chumbadores, como ilustrado no anexo 11 “Informacdo dos chumbadores” nos anexos 5.1 a 5.8 “Tabela de
dimensdes”, pode ser encontrada a dimensao do chumbador para cada caso e as dimensdes para alinhamento.

b) Coloque o pino roscado 904 com calota 553 / arco de aperto 572 no console. Ndo desenrosque muito a porca
sextavada 920.36, apenas o suficiente para ter um pouco de jogo para prender o cabo subsequentemente. A
calota 553 deve estar colocada corretamente no arco de aperto.

c) A curva de saida deve ser posicionada e fixada na base do poco para que depois o cabo ja fixado possa
posicionar verticalmente. Se a construcdo ou o tipo de encanamento, etc. exigirem que o cabo n&o fique
totalmente na vertical, deve-se prever um angulo maximo de 5° a fim de se garantir uma boa fixagao. A fixagdo da
curva de saida é feita com chumbadores, independentemente do tamanho da bomba ou do tipo de material.

Consulte os Anexos 4.1.1 a 4.1.3 “Instalacéo estacionaria em pogo Umido com cabo guia”, que contém instru¢des
detalhadas sobre a colocagéo correta e sobre as dimensdes dos furos.

d) Empurre a calota 553 e insira uma extremidade do cabo. Conduza o cabo em torno da curva de saida 72-1 e
novamente de volta em dire¢do a peca de guia, e insira-o na calota 553. Tensione manualmente o cabo e
prenda-o através da calota 553.

e) Prenda o cabo, fixando a porca sextavada 920.36 que se encontra na parte superior do suporte de montagem.
Aperte a porca sextavada com um torque Ma, conforme indica a tabela “Tensdo do cabo guia”. Em seguida
prenda-a com a segunda porca hexagonal.

f) A extremidade excedente do cabo no arco de aperto 572 pode ser enrolada em forma de anel ou pode-se corta-
la. Apos ajustar o comprimento, sele as extremidades para evitar esgargamento.
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g) Coloque o gancho 59-18 no console 894, para permitir depois o encaixe da corrente de igamento.

Tabela de torques para os parafusos de fixagdo

Tamanho Torque (Nm) (Ib. x pés)
10 10 7,5
12 25 10
18 80 19
Tabela de torques para os chumbadores
Tamanho Torque (Nm) (Ib. x pés)
12 25 19
16 65 49
20 125 94
24 210 158
30 420 315
Tabela de Tensao do cabo guia
Tamanho Ma P . P2
(Nm) (Ib. x pés)" (N) (Ib)
40-160 7 5 3000 675
65-200 9 7 4000 900
40-250 100-316 14 10 6000 1350
80-200 150-315
80-315 200-280
100-200 200-281
100-250

" Torque de aperto
2 Tens&o do cabo

9.6.2.5. Colocacao da corrente de igamento para instalagao fixa em pogo imido com cabo guia

A instalagdo deste equipamento deve ser realizada de acordo com o anexo 1 “Informacdes gerais da bomba”, fig. 2a;
insere-se a corrente na alga do lado oposto da saida da bomba. Os detalhes constam nos Anexos 4.1.1 a 4.1.3
“Instalacéo estacionaria em pogo imido com cabo guia, com lista de pecas”.

Este tipo de fixag&o inclina a bomba para a frente e permite fixa-la na curva de saida.

9.6.2.6. Instalagdo da bomba
(Anexo 5 “Tabela de dimensdes”)

Levante a bomba para cima na diregéo do arco de aperto 572 e encaixe o suporte (732) no cabo de guia. Em seguida va
abaixando lentamente. Apds abaixar a bomba, ela se prendera por si mesma na curva de saida 72-1, estando entéo
pronta para funcionar.

9.6.2.7. Conexao da tubulagiao
(Anexo 1 “Desenhos ilustrativos, fig. 5 e Anexo 4 “Desenho geral dos acessoérios de montagem”)

A tubulagéo de descarga deve ser conectado a curva de saida sem ser forgada (ou seja, sem colocar nenhuma carga no
flange). Para evitar retorno de fluxo da rede de abastecimento durante a drenagem do pogo, é preciso instalar uma valvula
de retencao na tubulacédo de descarga.

Além disso, é preciso colocar uma valvula de retengdo na tubulagdo ascendentes longas, para evitar o retorno de fluxo
quando a bomba for desligada. Por motivos de ventilagédo, esta valvula de retengdo ndo deve ser fixada logo depois da
curva de saida. Vocé encontrara outras sugestdes de instalagdo no anexo mencionado acima. Se nao for possivel evitar a
instalagdo na curva de saida, fure uma abertura de ventilagao na curva de saida.

9.6.3. Instalagdo moével

9.6.3.1. Descrigao
(Anexo 4.1.4 “Desenho geral dos acessorios de montagem-instalagdo estacionaria em po¢os Umidos com tubo guia”)

A instalagao estacionaria em pogo Umido com tubo guia, oferece as mesmas vantagens da com cabo guia. Neste caso a
bomba é guiada para encaixar na curva de saida por dois tubos nos quais o suporte desliza através de guias laterais.
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O peso da bomba atua como junta entre ela mesma e a curva de saida. Entre a bomba e a curva de saida ha uma
vedagéo perfilada que produz uma conexao elastica resistente a pressao.

9.6.3.2. Componentes / material fornecido para instalagio em pogo umido

”

Consulte o anexo 4.1.4 - “Instalacéo estacionaria em pogo Umido com tubo guia”.
9.6.3.3. Instalagdo da bomba com conexéao tipo suporte

Utilize o desenho do anexo 4.1.4 - “Instalacdo estacionéaria em poco Umido com tubo guia”, com lista de pegas para
orientagéo.

a) Antes de abaixar a bomba, fixe o suporte 732 na flange de saida da carcaga da bomba. Os parafusos devem ser
apertados de acordo com as instrugdes. Veja item 11.4.1 na tabela “Torque de aperto de parafusos”.

b) Encaixe a junta perfilada 410.35 no véo entre o suporte e o flange da carcaga da bomba. Esta junta perfilada, servira
para selar a curva de saida durante a instalagao.

9.6.3.4. Colocacgao do suporte de montagem / curva de saida / tubo guia

A construgdo da base ou fundagédo de concreto, devem ser suficientemente fortes para garantir a fixagdo correta do

equipamento do tubo guia e a curva de saida.

Consulte o anexo 4.1.4 “Instalacdo estacionaria em poco Umido com tubo guia”, para todos os tipos de trabalhos

relacionados abaixo:

a) A curva de saida (72-1) deve ser posicionada e fixada na base do poco. A fixagcdo da curva de saida é feita com
chumbadores (90-3.38). Dados relativos ao torque dos chumbadores, ver pagina 10.

b) Fixe através de parafusos allen (914) o suporte do tubo (718) na curva de saida (72-1), de modo que a dimenséo “G”
entre o centro guia e o eixo da curva de saida (72-1) seja respeitada. Dados relativos ao torque do parafuso veja
pagina 10.

c) Encaixe a parte inferior do tubo (ndo esta incluso no fornecimento da KSB) no suporte do tubo (718) que ja deve estar
fixado na curva de saida (72-1) e determine a posigao do console (894) na extremidade do tanque.

Atencdo: Tenha certeza que os tubos estdo na vertical, € importante para a suspenséo e diregcdo da bomba durante a

instalacao.

d) Montando o kit console: Insira a luva de aperto 81-51.37 dentro da luva guia 520.37, coloque em seguida o parafuso
901.37. Fixe o conjunto acima no console 894 e apenas encaixe as porcas 920.37. Encaixe o conjunto no tubo guia
até que o console 894 encoste na parte superior do tubo. Aperte levemente a porca / contra-porca 920.37 até que o
conjunto fique totalmente travado. Marque a posigdo da furagdo do console 894. Fixe o console 894 através de
chumbadores 90-3.37 na extremidade do tanque. Profundidade do furo e o didmetro do furo do chumbador 90-3.37
veja no anexo 11 - “InformagBes de chumbadores”. Em sequéncia aperte o chumbador com o torque de 10Nm,
controle mais uma vez a posi¢ao do tubo guia para que eles estejam na posigao vertical.

9.6.3.5. Colocacao da corrente de icamento para instalagao fixa em pogo imido com tubo guia

A instalagao estacionaria em pogo Umido requer que a corrente seja colocada na alga do lado oposto da saida da bomba.
Este tipo de fixagao inclina a bomba para a frente e permite fixa-la na curva de saida.

9.6.3.6. Instalagao da bomba

Antes da instalagdo da bomba, conferir porretamente se as medidas encontradas estao de acordo com o anexo 5.8 a 5.14
(dependendo do tamanho da bomba). E de maxima importancia que a instalagdo dos tubos guias estejam perfeitamente
na vertical.

Guie a bomba na diregdo acima do console, e coloque-a sobre a guia do tubo e abaixe-a lentamente. Depois de abaixar a
bomba ela se encaixara automaticamente na curva de saida (72.1) e estara pronta para operar e conectar a tubulagdo de
descarga.

Suspenda entdo a corrente (que deve estar com o gancho 59-18) até o console, ou em local apropriado.

9.6.3.7. Conexao da tubulagao
(Ver desenho ilustrativo no anexo 4.1.4 - “Instalacéo estacionaria em pogo imido com tubo guia”).

A tubulagéo de descarga deve ser conectado a curva de saida sem ser forgada (ou seja, sem colocar nenhuma carga no
flange). Para evitar retorno de fluxo da rede de abastecimento durante a drenagem do pogo, é preciso instalar uma valvula
de retengao na tubulagéo de descarga.

Além disso, é preciso colocar uma valvula de retengédo na tubulagdo ascendentes longas, para evitar o retorno de fluxo
quando a bomba for desligada. Por motivos de ventilagédo, esta valvula de retengdo ndo deve ser fixada logo depois da
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curva de saida. Vocé encontrara outras sugestdes de instalagdo no anexo mencionado acima. Se néo for possivel evitar a
instalagdo na curva de saida, fure uma abertura de ventilagao na curva de saida.

9.6.4. Instalagdo moével

9.6.4.1. Descrigao

As bombas de instalagdo moével sdo fornecidas com sapata de apoio. O flange da bomba pode ser utilizado tanto para
tubulagdes rigidas como para tubulagbes flexiveis. O anexo 4 “Desenho geral dos acessérios de montagem”, fig. 2,
contém exemplos de instalagbes. Os acessorios para este tipo de instalagdo, podem ser encomendados e adquiridos
através de nosso departamento de vendas.

9.6.4.2. Componentes / material fornecido para a instalagao movel

Consulte os Anexos 4.2.1 a 4.2.3, “Instalagéo movel e lista de pegas”.

9.6.4.3. Kits de montagem para instalagao

Consulte os anexos 4.2.1 a 4.2.3 “Instalagdo moével e lista de pegas”.

a) A sapata de apoio da bomba deve ser colocada antes de se instalar a bomba. Todos os parafusos devem ser
apertados de acordo com as instru¢des; veja tabela de torques no item 11.4.1.

Caracteristicas especiais para KRT: 80-200

100-200
A bomba de ferro fundido possui 4 furos estampados na tampa de sucgdo. Os pés 183 devem ser colocados dentro
destes furos um apds outro e fixados com os parafusos de cabega cilindrica 914.15 e as porcas 920.04.
ATENGAO! O parafuso de fixacdo 914.16 deve ser desatarraxado em dois lugares, para possibilitar o acesso
(manutengédo) aos parafusos 914.15.

9.6.4.4. Corrente de icamento / instalagdo moével

A corrente de icamento deve ser colocada conforme indica o anexo 4.2. As bombas com motor de capacidade até 4 kW
sempre utiliza-se a alga existente no lado de saida, conforme mostra o anexo 1 “Informagfes gerais da bomba”, fig. 2b.

9.6.4.5. Instalagdo da bomba
Com a instalagdo movel pode-se operar a bomba em diferentes locais, podendo, por exemplo, ser usada na drenagem de

minas, drenagem emergencial de canais, bombeamento de agua de rio, etc. Para tais aplicagbes a bomba deve ser
instalada em posicao vertical, firmemente presa a base.

10. Partida / Desligamento

As bombas submersiveis KRT s&do construidas de modo a garantir seu bom funcionamento por muito tempo sob
circunstancias normais de operacdo. Mas para isso € importante atender aos requisitos detalhados a seguir. Qualquer
dano resultante do ndo cumprimento destas premissas nao esta coberto pela garantia.

10.1. Partida inicial da bomba

Antes de colocar a bomba em funcionamento, certifique-se de ter executado e inspecionado os seguintes itens:

a) Os dados de operagdo mencionados no item 9.3.1, nivel de 6leo conf. 9.3.2 e dire¢ido de rotagao conf. 9.5.

b) Certifique-se de que todos os equipamentos elétricos, inclusive os equipamentos de seguranga, foram conectados
de acordo com as instrugdes e veja se estdo de acordo com o anexo 6 e o anexo 7.1 - 7.2 “Diagrama de conexdes
elétricas / diagrama de circuito”. Veja também o paragrafo 9.4.

O controle de temperatura do enrolamento sé pode funcionar se o sensor de temperatura tiver sido instalado de
acordo com o anexo 6 e 7.1-7.2.

c) Certifique-se de que a bomba foi instalada corretamente em relagao ao tipo de instalagdo anexos (4.1/4.2).
d) Se a bomba tiver ficado fora de servigo durante muito tempo, sera preciso executar todos os passos mencionados
no item 10.3.
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10.2. Limitagcoes da faixa de operagao
10.2.1. Nivel minimo do liquido

A bomba estara pronta para funcionar quando o nivel do liquido tiver atingido a marca “R”. Este nivel minimo de liquido
também se aplica a estacdes de bombeamento de operagédo automatica. (Anexo 1 “Informacgdes gerais da bomba” fig. 7a
e 7b).

R = Ponto mais baixo para desligamento automatico.

M = Nivel minimo de liquido para operagao continua.
Os controles de temperatura internos do enrolamento servem para proteger o motor contra aquecimento excessivo. Se o
motor aquece demais (por exemplo, durante um periodo de operagédo longo com motor completamente exposto), os
controles de temperatura internos desligardo o motor e o religardo automaticamente depois que tiver esfriado (veja
paragrafo 9.4, conexdes elétricas).

ATENCAO! Funcionar a seco aumenta o desgaste, devendo ser evitado.
10.2.2. Temperatura do liquido bombeado e imediagdes
KRT ... tipo X conf. padrdo FM a prova de explosao 40°C (104°F)

KRT ... tipo U n&o a prova de exploséo " 40°C (104°F)
(ou conf. indicado na plaqueta de identificagéo)

) pode ser operado até 80°C por um periodo de tempo limitado (3-5 min, ou até ser ativado o equipamento de protegéo
térmica).

ATENGAO! Nzo opere o equipamento com temperaturas maiores que as indicadas acima, a menos que a KSB tenha
dado consentimento escrito. Danos causados pela ndo observacdo desta recomendagdo ndo estardo cobertos pela
garantia.

10.2.3. Frequéncia de partidas

Para evitar que a temperatura suba demais no interior do motor e cause sobrecarga no mesmo, nas vedagbes e nos
mancais, ndo exceder as seguintes quantidades de partidas por hora (S):

Capacidade do motor S max.
HP (Partidas/h)
Até 10 (7,5) kW 30
Acima de 10 (7,5) kW, até 125 HP (90 kW) 20

Max. numero de partidas / ano = 5.000
10.2.4. Tensao de operagao

O desvio maximo permitido em relagéo a tenséo de operagédo é de + 10% do valor nominal. A maxima diferenca de
corrente entre as fases é de 1%.

10.2.5. Densidade do liquido bombeado

A poténcia absorvida aumenta em fungao da densidade do liquido bombeado. Para evitar sobrecarga do motor, esta
densidade deve estar de conformidade com os dados mencionados no pedido.

10.2.6. Liquido abrasivo

Para bombear liquidos contendo particulas abrasivas, deve-se contar com um maior desgaste, inclusive das vedacdes
mecanicas e hidraulicas. Os intervalos de manutengdo devem ser reduzidos pela metade em relagdo aos recomendados
(veja paragrafo 11). Além disso, recomendamos limitar a velocidade de fluxo em relacdo a tubulagdo ascendente em > 1,5
m/s < 5 m/s, a fim de prolongar o periodo de operagao o maximo possivel.

10.3. Tirando a bomba de servigo/armazenagem

Todas as bombas KRT sao cuidadosamente inspecionadas em relagdo aos componentes antes de deixarem a fabrica. Se
a bomba néo for colocada para funcionar logo apds o fornecimento, recomendamos as seguintes precaugdes com a
armazenagem:
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10.3.1.

a)

b)

c)
10.3.2.

a)

b)

Armazenagem de uma bomba nova

Pulverize o lado interno da carcaga da bomba com 6leo, principalmente no espago em torno do rotor. Pulverize
6leo dentro dos flanges de entrada e de saida. Recomenda-se protegé-los em seguida (com capas plasticas ou
similar).

Guarde a bomba na posigéo vertical, em local seco. Apoie todos os cabos elétricos nos pontos de entrada, para
evitar distorgdo permanente.

Os cabos de conexao elétrica sdo embalados com seguranga para o fornecimento. N&o retire esta protegao.
Medidas a serem tomadas para periodos prolongados de parada.

A bomba permanece instalada pronta para operagdo quando necessario:

Para que a bomba esteja apta a funcionar a qualquer momento e para evitar a formagéo de depésitos dentro da
mesma ou das imediagdes, deve-se liga-la por periodos curtos (aprox. 5 minutos) uma vez por més ou a cada trés
meses, conforme o caso. E fundamental que haja liquido suficiente na area de entrada ou disponivel para
alimentacao.

A bomba é desmontada e guardada:

Antes de armazenar a bomba, deve-se fazer sua inspeg¢do e manutengdo conforme descrito no item 11.1 e 11.2.
Em seguida tomam-se os cuidados descritos no item 10.3.1 para prevenir o deterioramento da bomba durante a
armazenagem.

10.4. Dando partida na bomba ap6s armazenagem

Antes de dar novamente a partida na bomba, execute todos os procedimentos de verificacao

carcaga e girar o motor manualmente (certifique-se que o cabo elétrico esteja

:\- Verifique também se o rotor estd se movendo livremente. Pode-se colocar a mao dentro da

desconectado). Ao reiniciar a operagao, preste atengdo aos topicos “Partida inicial”, item
10.1, e “Limitagao da faixa de operagao”, item 10.2.

25 Imediatamente ap6s completar o trabalho de manutengéo, todo o equipamento de protegéo

e de segurancga deve ser instalado eficientemente e testado em operacéo.

11. Assisténcia Técnica e Manutengao

11.1. Instrugoes gerais

O operador deve garantir que toda a manutengdo, inspecdo e os trabalhos de reparo sejam executados por pessoal
qualificado e autorizado, que tenha bom conhecimento do equipamento e que tenha lido o manual de servigo.

A elaboragdo de um plano de manutengao ajuda a cortar despesas de manutengao e a prevenir custos muito altos com
consertos, contribuindo para o funcionamento correto e seguro da bomba.

bomba. Tome as devidas precaugdes para que ela ndo seja ligada acidentalmente. Para

2 Sempre desconecte o equipamento integralmente da rede elétrica antes de trabalhar na

realizar trabalhos de manutengao, é preciso retirar a bomba do poco e apoia-la firmemente
sobre alguma superficie nivelada, de modo que nado haja perigo de cair.

para nao colocar em risco pessoas e o ambiente na hora de drenar o liquido ou o 6leo de

:\- Se o liquido bombeado é perigoso, € necessario descontaminar a bomba. Muito cuidado

vazamento. Observe todas as normas legais.
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11.2. Assisténcia técnica / inspegao

Para garantir a operagao eficiente da bomba, observe os seguintes itens:

ITEM TAREFA DE MANUTENCAO ”l\\l/IT,-AENRl)/'I{-\IELI\IOgA%E
11.2.1 Verificagdo da resisténcia de isolagdo
11.2.2 Inspeg&o visual dos cabos elétricos acada 4000 horas,
11.2.3 Verificagéo do funcionamento do equipamento de controle mas no  minimo
11.2.4 Controle da camara de selagem Hma vez ao ano
11.2.5 Troca de 6leo
11.2.6 Mancais e lubrificagdo
11.2.7 Inspecao visual da corrente de icamento

Revisao geral da bomba a cada 5 anos

11.2.1. Verificagao da resisténcia da isolagao

Devem-se efetuar medigdes nos terminais dos cabos (desconectados da unidade de partida). A resisténcia de isolagdo
entre os terminais dos cabos T1, T2 e T3 do enrolamento do motor e entre eles e o terra ndo pode ser inferior a 5SMQ. As
medi¢cdes devem ser feitas com um megdémetro de 1000 V. Se as leituras obtidas forem inferiores a 5MQ, sera preciso
inspecionar cabo e motor separadamente.

Se a resisténcia de isolagdo dos cabos elétricos mostrar-se inadequada, significa que estdo danificados e precisam ser
substituidos. Uma leitura inadequada dos valores de resisténcia de isolagdo do motor indicam umidade ou infiltragdo de
agua. Neste caso entre em contato com o fabricante.

ATENGAO! Os circuitos de controle de temperatura ndo devem ser testados com o megdmetro. Os testes devem ser
feitos com um ohmimetro.

11.2.2. Inspecao visual dos cabos elétricos

Sempre que a bomba é inspecionada, os cabos de alimentagéo elétrica também devem ser examinados; verifique se ndo
ha trincas ou bolhas de origem mecénica ou quimica. Em caso de tais defeitos, os cabos precisam ser totalmente
substituidos.

11.2.3. Verificagado do funcionamento do equipamento de controle

Para os testes de funcionamento a seguir, € necessario que a bomba esteja com a temperatura ambiente.

O cabo de alimentagdo elétrica do equipamento de controle deve estar desconectado da unidade de partida. Nos
terminais dos cabos principais devem ser feitas medicdes com o ohmimetro. Se os valores de resisténcia nos testes
subsequentes estiverem fora das especificacdes, desconecte o cabo de alimentagdo elétrica da bomba e faga outra
medi¢ao nas conexdes apropriadas da bomba.

11.2.3.1. Monitoramento térmico do motor

O enrolamento do motor possui sensores internos de protegédo contra sobreaquecimento. No anexo 7 “Controle térmico do
motor” vocé encontrara os respectivos dados. A medigcdo dos terminais desconectados é feita com um ohmimetro. Se os
valores de resisténcia estiverem muito altos, significa que os sensores de temperatura estdo com defeito. Neste caso,
entre em contato com o servigo autorizado KSB.

11.2.3.2. Sensor de protecao contra umidade

A area interna do motor pode ser protegida por um sensor de prote¢do contra umidade (pega n° 69.6) colocada dentro da
caixa do motor. Este sensor faz parte do fornecimento normal, exceto para bomba KRT 65-200 a prova de explosdo. A
identificacdo do condutor 9 indicara se a bomba possui ou ndo este sensor. Veja detalhes no anexo 8 “Controle de
protecdo contra umidade”. A medicao é feita com um ohmimetro, entre o cabo desconectado 9 e o terra.

Se a resisténcia for superior a 150 kOhm, o sensor de protegdo contra umidade estara funcionando corretamente. Valores
mais baixos indicam umidade ou infiltragdo de agua no motor. Neste caso, entre em contato com o servigo autorizado
KSB.
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11.2.4. Troca de 6leo

A camara de 6leo das nossas bombas submersiveis € enchida com 6éleo parafinico ndo téxico e seguro para o ambiente.
Porém o 6leo deve ser trocado a cada 4000 horas de operagédo ou no minimo anualmente.

O liquido bombeado pode entrar na cAmara de éleo quando se aquece apds funcionamento,
que pode aumentar a pressao dentro da caAmara.

Portanto é aconselhavel cobrir o bujdo de enchimento 903.03 (com um pano) durante o processo de abertura, para evitar
a saida de liquido quente.

Procedimento:

(Anexo 1 “Informacdes gerais da bomba”)

Posicione a bomba ereta conforme mostra a figura 8a; 8b; 8c e coloque um recipiente adequado sob o bocal. Retire o
bujao de enchimento 903.03 com o anel de vedagéo 411.03.

O dleo parafinico é de cor leve e aspecto transparente. Um leve descoloramento causado por vedagées mecanicas novas
ou por pequenas inclusbes de sujeira através do liquido bombeado, ndo causa efeitos adversos. Uma contaminacéo
severa do 6leo pelo liquido da bomba, porém, indica vedagbes mecénicas estragadas. Neste caso substitua as vedacdes
mecanicas.

Substitua o bujao 903.03 e coloque um anel de vedagéo 411.03 novo.

Enchimento:
Coloque a bomba em posigéo ereta como mostra a figuras 3a, 3b e 3c e encha a cdmara com dleo até vazar por cima
(veja também paragrafo 9.3.2). Substitua o bujdo 903.03 e coloque um novo anel de vedagdo 411.03.

Quantidade de dleo:
Na tabela do paragrafo 11.6. “Instru¢des de lubrificagdo” vocé encontrara detalhes sobre quantidade de éleo.

Qualidade recomendada do dleo:

Nome comercial:

Oleo parafinico de baixa viscosidade (ref. KSB DRAKEOL 90) ou produto similar de qualidade médica, n&o tdxico.

Esta qualidade ¢é inofensiva e, portanto, atende as normas alimentares.

Alternativa:

Qualquer oleo vegetal, e 6leos para motores, aditivados ou ndo, classe SAE 10W, pode ser usado para lubrificagdo das
vedagdes mecanicas. Todas as normas governamentais a respeito devem ser observadas.

ATENGAO! Observe as normas regionais para que o 6leo ndo contamine o produto bombeado (por exemplo agua
potavel) e fagca o seu descarte de modo seguro.

11.2.5. Mancais e lubrificagao
O eixo bomba/motor é fornecido com rolamento de esferas lubrificado com graxa.

Estes rolamentos de esferas ndao requerem manutengao e mantém-se permanentemente lubrificados.
Nao é necessario lubrificar.

11.2.6. Inspecao visual da corrente de icamento

As verificagbes de manutencdo devem também incluir a corrente de icamento incluindo as fixagées, no que se refere a
danificagdes tanto mecénicas quanto quimicas. As pegas danificadas precisam ser substituidas por pegas originais.

Isto também se refere a fixagdo correta da corrente de icamento a bomba.

11.3. Desmontagem e reinstalagao

11.3.1. Orientagdes basicas e instrugées

Os trabalhos de conserto e manutengdo na bomba s6 podem ser realizados por pessoal treinado, devendo-se usar
somente pecas de reposigao originais.

As precaugdes de seguranga mencionadas no item 11.1 também devem ser observadas. Também deve-se levar em
consideragao o paragrafo 11.3.4 quando se trabalha com equipamento a prova de explosao.
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ATENGAO! Se a bomba tiver sido usada para bombear liquidos perigosos, tenha cuidado na hora de drenar o liquido de
vazamento ou o 6leo, para evitar danos a pessoas e ao ambiente. Observe sempre as normas governamentais.

A desmontagem e a montagem devem ser feitas absolutamente de acordo com o desenho. O desenho em corte e outras
instrucdes devem ser extraidos do anexo. A sequéncia de desmontagem também deve obedecer ao desenho em corte.
Nosso departamento de Assisténcia Técnica estara sempre a disposi¢ao para esclarecer eventuais duvidas.

11.3.2. Preparo para a operagao de desmontagem
Antes de desmontar a cAmara de 6leo conforme citado no paragrafo 11.2.5. tome os seguintes cuidados.

A unidade ndo pode ser colocada em posigao horizontal para drenagem até o momento de se abrir o bujdo 903.03. (veja
anexo 1 “Informacgdes gerais da bomba”, fig. 8a, 8b e 8c). Observe as instrugdes da plaqueta “Draining of leakage liquid”
(=drenagem do liquido de selagem), a qual se encontra ao lado do bujdo. A bomba entdo deve ser virada para que a
abertura de drenagem fique para baixo e permita a drenagem de todo o liquido de selagem possivel.

11.3.3. Desmontagem da bomba

A desmontagem da bomba é executada conforme ilustrado no desenho (veja anexo 2 “Informagdes gerais da bomba e
lista de pecas”). Os parafusos de fixagdo do conjunto facilitam o trabalho de soltar a carcaga da bomba (pega n° 101) da
carcaca intermediaria (pega n°113). Ndo ha necessidade de ferramentas especiais. A Unica excecdo é a desmontagem e
montagem dos rotores dos tamanhos referenciados no item 11.3.3.1.

11.3.3.1. Consideragoes especiais sobre a desmontagem do rotor

Tamanho KRTS 40-160:
O rotor fica encapsulado, sendo necessario um dispositivo auxiliar para a sua desmontagem. Todos os demais
procedimentos constam no anexo 10 “Desmontagem/montagem do rotor, com dispositivo de corte”.

Tamanhos KRT 40-250 / 80-251 / 80-315 / 100-250 / 100-251/ 100-316 /150-315 / 200-280 / 200-281
A conexéao rotor/eixo é feita utilizando-se uma base cénica. Outros procedimentos estdo descritos nas instrucdes de
montagem, anexo 9 “Montagem/desmontagem do rotor com conexao conica”.

Tamanhos KRT 40-160 / 65-200 / 80-200 / 100-200
As conexdes rotor/eixo sao feitas através de uma base paralela com chavetas de alinhamento. Nao ha necessidade de
equipamentos auxiliares para desmontar o rotor.

11.3.3.2. Desmontagem do selo mecanico

Instrugdes exatas sobre a posicao de instalagdo de selo mecanico, tanto no lado do motor como da bomba, estdo contidas
no anexo 3 “Desenho de montagem do selo mecénico”.

Atengao! Cuidado para ndo danificar o eixo na hora de soltar e de apertar o selo mecanico.
11.3.4. Desmontagem dos componentes do motor

Ao retirar o motor e desconectar os cabos elétricos, observe que a identificagdo dos fios esteja bem clara, para posterior
referéncia na hora de montar.

- Aspectos especiais da versdo “X” (protecdo FM)
Atente para o seguinte quando estiver trabalhando com motores a prova de exploséo.

Este tipo de trabalho deve limitar-se a substituicdo do motor 80-1, rotor 818, passagem de cabo 834, vedagdes
400/411/412 e rolamento de esferas 320 - se os rolamentos estiverem com defeito, mas ndo quebrados, ou seja, a
folga ndo estiver alterada.

consertos mecanicos no setor do motor, etc. devem ser executados em um servico de

2 Todos os trabalhos que afetem a protecdo FM, como, por exemplo, novos componentes,
assisténcia técnica autorizada.
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11.4. Reinstalagéao
11.4.1. Instrugdes gerais

A montagem da bomba deve ser feita de acordo com as normas de engenharia mecanica vigentes. Todas as pecas
desmontadas devem ser limpas e testadas, verificando-se o seu desgaste. Pegas danificadas ou gastas devem ser
substituidas por outros originais. Certifique-se de que todas as superficies de vedacao estejam limpas e os anéis “O-ring”
e vedagdes planas estejam bem encaixadas. Recomendamos sempre o uso de vedagdes tipo O-ring. Nao empregue O-
rings feitos de fitas continuas emendadas com cola.

A montagem da bomba se da na ordem inversa da desmontagem. Utilize o desenho e o indice de pegas para orientar-se.
Todos os parafusos devem ser apertados com o torque indicado nas instrugdes. As instrugdes gerais a este respeito estao
contidas na tabela abaixo “Tabela de Torque de aperto dos parafusos”. Consulte também as consideragbes especiais
contidas na instrugédo de instalagado, anexo 8.2, 8.3 e 8.4.

Tabela de torque de aperto dos parafusos

Rosca * Torque
Nm Ib. X pés

M6 7 5

M8 17 13
M10 35 26
M12 60 45
M16 150 112
M20 290 218
M24 278 208
M27 409 307
M30 554 415

* Aplicavel para material AlSI316 (A4-70 ) / Duplex (1.4462)
11.4.2. Consideracdes especiais sobre as pecas na hora da reinstalagao
11.4.2.1. Selos Mecéanicos

Em principio recomendamos o emprego de pecas de reposigao originais do fabricante dos selos mecanicos. A este
respeito note o seguinte:

Para obter um desempenho perfeito, &€ importante que todas as partes estejam totalmente limpas e que a colocacdo das
vedacdes seja realizada com o maximo cuidado. Os protetores das partes mdveis ndo devem ser removidos até o
momento de se colocar a pega. A superficie do eixo ou da luva protetora do eixo deve estar absolutamente limpa e sem
nenhum defeito.

Antes da instalagado final dos selos mecanicos, todas as superficies devem ser recobertas com 6leo. Para facilitar a
instalacdo do selo mecanico tipo fole, molhe o lado interno do mesmo com agua e sab&o neutro (ndo use 6leo).

Atencao! Ao instalar o selo mecanico tipo fole no lado do motor, evite danificar a borracha com ferramentas ou em cantos
vivos do eixo.

11.4.2.2. Montagem do rotor

Para montar o rotor, observe as instrugdes de instalagao e os procedimentos contidos no anexo 9 e 10.
11.4.2.3. Verificagao das vedagodes / nivel do éleo

Depois de montar os selos mecénicos, teste a cAmara de 6leo para saber se ha vazamentos.

Procedimento:

(Anexo 1 “Informacdes gerais da bomba”, fig. 10)

Use o bocal de entrada de 6leo para testar vazamentos.

Rosqueie o aparelho de teste firmemente na abertura de entrada de 6leo.
Meio de teste: ar comprimido

Pressao de teste: max. 0,5 bar

Duragéo do teste: 5 min.

Durante o teste a pressao deve cair para um maximo de 0,2 bar.
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Colocacao de 6leo:
Consulte o item 11.2.4 - Troca de 6leo.

11.4.2.4. Conexoes elétricas / motor

Antes de montar os motores com protegcdo FM (a prova de explos&o), assegure-se de que todos os aspectos especiais
mencionados no item 11.3.4 tenham sido observados. Além disso a limpeza do FM a prova de explosédo deve ser feita
sem Oleo e sem graxa.

Todos os motores devem ser submetidos a teste elétrico conforme paragrafos 11.2.1, 11.2.2 e 11.2.3.

Se os cabos de controle tiverem sido retirados da carcaga do motor e os cabos desconectados, a reconexao deve ser feita
de acordo com o paragrafo 9.4 e os anexos 6 e 7 “Diagrama de conexdes elétricas / diagrama de circuitos”.

Antes de colocar a bomba em funcionamento, observe os comentarios do item 10.1 “Partida inicial” e 10.2 “Limitacédo da
faixa de operacao”.

11.5. Estoque de pecas de reposicao

Para encomendar pecas de reposi¢gao, mencione sempre os seguintes dados:
Tipo de bomba: ex. KRTF 100-250/114XG (completo):

N°. OP (ordem de produgéo):

Vocé encontrara estes dados na plaqueta de identificacéo (veja anexo 1 “Informacdes gerais da bomba”, fig. 1).

11.5.1. Estoque de pecas de reposi¢cao recomendado para dois anos de operagao
(Aplicavel para operacao continua)

Numero de bombas
(incluindo bombas de emergéncia)

N° peca Descrigao da peca
2 3 4 5 6 g | 10>
80-1 Motor - - - 1 1 2 3
834 Bucha de passagem de cabo 1 1 2 2 2 3 40%
818 Rotor do motor - - - 1 1 2 3
230 Rotor da bomba 1 1 1 2 2 3 30%
502 Anel de desgaste do corpo 2 2 2 3 3 4 50%

Selo mecanico o
433.01 - lado do motor 2 3 4 5 6 7 90%

Selo mecanico

0,
433.02 ~lado da bomba 2 3 4 5 6 7 90%
321.01/322 | Rolamento 1 1 2 2 3 4 50%
- lado motor
320/ Rolamento
321.02 |- lado bomba ! ! 2 2 3 4 50%
Jogo de vedagdes 4 6 8 8 9 10 100%
Motor
Jogo de vedagoes 4 6 8 8 9 10 | 100%
Hidraulicas
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11.6. Tabela: Instrugoes de Lubrificagao

Quantidade de 6leo

80251 E
40-250 SIK
80-200 E/F 80-315 K 80-315 K

g | Temanhos 40-1608 | 85-200F | 4000 |, 190-2%0F 1150315 E/Fik | 100316 FiK
= 200-280/281 K
Z 82,122, 172 232,
2 54,74, 114, 164 234, 204
® | Tamanhos 2 polos
@©
S |nestogrupo | Spoios | b e 40, 90, 120,

Quantidade de 6leo () 0,4 05 0,6 2,1 46 7,0

Qualidade recomendada para o dleo: veja Instrugfes de operacdo KRT, paragrafo 11.2.4.
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12. Defeitos

Unidade n&o bombeia
A bomba possui pouco rendimento

Consumo de corrente/poténcia muito elevado

li Pressao muito baixa
—

A operacgdo da bomba é irregular e barulhenta

CAUSA SOLUCAO
Antes de mexer em componentes que tenham
presséo
- Alivie a presséo da bomba!
Desconecte a energia elétrica da bomba.
1 A bomba bombeia agua com a pressao de saida | Abra a valvula de saida até atingir ao ponto de
muito alta. trabalho.
9 A valvula do tubo de saida ndo esta totalmente | Abra a valvula completamente.
aberta.
3 A bomba nado trabalha dentro dos limites de | Verifique os dados de operagdao da bomba.
operagao.
4 O ar ndo saiu totalmente da bomba e/ou da | Extraia o ar, levantando a bomba da curva de saida
tubulagdo, ou a escorva ndo esta completa. e baixando-a novamente.
5 A entrada da bomba esta bloqueada por depdsitos. | Limpe a entrada, os componentes da bomba e a
valvula de retencao.
6 Tubulagdo de entrada ou rotor bloqueado - rotor | Retire os depdsitos de dentro da bomba e/ou da
funcionando lentamente. tubulagao.
7 Sujeira/fibras na camara do rotor. Verifigue se o rotor esta girando livremente. Se
necessario limpe a parte hidraulica.
8 Desgaste dos componentes internos da bomba. Substitua as pegas gastas.
9 Tubulacdo de recalque danificado (tubos e | Substitua a tubulagéo de recalque defeituosa
vedacdes). Substitua as vedagdes.
0 Presencga inaceitavel de ar ou de gas no liquido | Contate o servigo autorizado KSB mais préximo.
bombeado.
1 Oscilagdes causadas pelo local. Contate o servigo autorizado KSB mais proximo.
12 Diregao de rotagao errada. Troque duas fases do circuito elétrico.
13 Tensao de trabalho insuficiente. Verifique a alimentagao elétrica.
Verifique as conexdes dos cabos.
14 O motor ndo funciona por falta de tensao elétrica. Verifique a instalagao elétrica.
Informe a companhia elétrica.
15 Motor funcionando com apenas duas fases. Substitua os fusiveis queimados.
Verifique as conexdes dos cabos.
Enrolamento do motor ou cabo elétrico com defeito. | Substitua por um cabo novo original KSB ou entre
16 em contato com o servigo autorizado KSB mais
préximo.
17 Mancal radial do motor com defeito. Contate o servigo autorizado KSB mais proximo.
18 Com ligagéo estrela/triangulo - Motor s6 funciona na | Verifique a conexao estrela-triangulo.
ligacdo estrela.
Nivel da agua caindo excessivamente durante a | Verifigue a capacidade de alimentagédo do sistema -
19 operagao (profundidade do pogo); verifique o controlador de
nivel.
Monitor de temperatura para controle do | O motor ligard automaticamente apds resfriamento.
20 enrolamento parou de funcionar devido a
temperatura excessivamente alta do enrolamento.
21 O relé de protecédo contra umidade atuou. Presenga | Verifique a bomba. (Somente se possuir sensor de
de umidade dentro do motor. protecéo contra umidade).

Atencao! Se houver necessidade de efetuar algum trabalho dentro da bomba durante o periodo de garantia,
entre primeiro em contato com a assisténcia autorizada KSB.
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13. Anexos do Manual de Servigo

Anexo 1 “Informacdes gerais da bomba”

Anexo 2 “Desenho geral da bomba”

Anexo 3 “Desenhos dos selos mecanicos com lista de pegas”
Anexo 4 “Desenho geral dos acessorios de montagem”
Anexo 5 “Tabela de dimensdes”

Anexo 6 “Diagrama de conexdes elétricas”

Anexo 7 “Controle térmico do motor”

Anexo 8 “Controle de proteg¢éo contra umidade”

Anexo 9 “Instrugdes de desmontagem/montagem dos rotores com unido conica”
Anexo 10 “Desmontagem do rotor com dispositivo de corte”
Anexo 11 “Informagdes dos chumbadores”
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Anexo 1 - Informagdes gerais da bomba
DN 40 ... DN 200 motor 02...232
APLICAVEL PARA MOTOR-BOMBAS TAM. 14...294

46...266

1-Desenho da plaqueta de identificagao:

KSB Bombas Hidraulicas
Varzea Paulista-SP

CNPJ 60.680.873 / 0001-14

@ KsB

©

XP CLASS |, DIV.1 GROUPS C&D T

WARNING -DO NOT OPEN WHILE ENERGIZED
APPROVED TERMALLY PROTECTED

PERIGO - NAO ABRIR ENQUANTO ENERGIZADO
@ PROTEGIDO TERMICAMENTE

TYPE / TIPO

ORDER / OP

Q H

MAX. TEMP °C kg

Motor IP 68 MAX.SUBM. 30 m CLASS F
3~ M.-No.

Py HP Vv Hz PF

RPM FLA LRA SF

02136048

Figura 1
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Desenhos ilustrativos
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1 | rm—

Fig. 2a Fig. 2b

Mot. 02, 14, 22, 24, 34 Mot. 46, 54, 66, 74, 82, 96,

114, 122, 126, 164, 172

(T 903.03
903.03 T 411.03
411.03 A=
M=25 *\.

.____}.

T T R TR e R
Fig. 4

‘. L v
B\ i Q- aye A
".‘\") ' =t
" | s
% f_r . A Tl
': / I .: 81 -29.02 '.r
.j*_g__j ,
Fig.5

DN40 ... 200
Motor

02 ... 232
14 ... 294
46 ... 266

Mot.232, 234, 294, 206, 266
]

903
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L P P S
Fig. Bb

Fig. 7h

Mot. 46 54,66,74,52, 96,
118,122,126,164,172 Mot. 232,234 204,206, 266

LT L BT

403.03
411.03

Fig. &b Fig. 8c

FF7TT A7 7e
Fig. 9
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Anexo 2 - Desenho Geral da Bomba

2.1 KRT S40-160/02 KRT F/S40-160/22 — nao a prova de explosao

i { ] 550.01
;321_01
812
x T /
y A
= = i1 914.01
5
i 412.01
N 550.02
N B 932,03
N N
\4 N
i |
_ 932.01
Mo == = 99-17
Z tr 433
] Y o 940
SR / 561.02
914,02
1
LR
L.
L
[ S| UE
J UJ Uj
50002  23-7 922 914.07 162 904 410
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230—— F ——
914.06 ' l-
550.05 L ! \\_
914.04—|
162 552 920 500 834
Hidraulica F
350—._
“~ |
550.02 >< | T&\
SR
NS IS
412.05 _ ' —_
' ( 903.03
_ " 411.03
2 69-14 ~——u
\1 | ¥ a3
’ 412.03 ———
Detalhe “Z” motor 22 330 g o

Lista de Pegas

| 81-29.03 |

somente a prova de explosao

- KRT 40-160 S/F

Somente a prova de exploséo

321.02

99.17

550.28

433.01

433.02

NN\

914.16——""" |

914.02

~

Detalhe “Z” motor 02

nao a prova de explosao

PECA N° DENOMINAGAO PECA N° DENOMINAGAO PECA N° DENOMINAGAO

23-7 Corpo do rotor 321 Rolamento radial de esferas 812 Tampa da carcaga

59-17 Manilha 330 Suporte de mancal 818 Rotor do motor

80-1 Parte do motor 350 Corpo do mancal 824 Cabo

81-17 Terminal de ligagéo 410 Junta perfilada 834 Passagem do cabo

81-29 Terminal 411 Anel de vedagao 900 Parafuso

81-48 Luva isolante 412 O-ring 903 Bujao

69-14 Sensor umidade 433 Selo mecanico 904 Pino rosqueado

81-74 Parafuso de pressao 474 Anel de presséo 914 Parafuso Allen

99-17 Secativo 500 Anel 920 Porca

162 Tampa de sucgao 550 Disco 922 Porca do rotor

163 Tampa de presséo 552 Arruela de pressao 930 Dispositivo de Seguranga

230 Rotor 561 Pino ranhurado 932 Anel de Seguranca
940 Chaveta de ajuste
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2.2 KRT F65-200/14 — Nao a prova de explosao

59-17

| ——550.01

- .3;—412.01

VLB A

#] &

g1

B

:[”

\

I

N

| S S A S L SN

28



ksB O, KSB KRT

--
srr—4 2= ZI o
1A G /’
812003 | V /, [ i, "~ ¥
R | i
412.07 . \ l i j &
914.04 LR\ ] s
834 5 L

Somente para execugao a prova de explosao
Protecdo do motor contra umidade nao disponivel

Somente para execugao a prova de explosao

Lista de Pegcas — KRT 65-200 F

PECA DENOMINAGAO PECA DENOMINAGAO
59-17 Manilha 474 Anel de presséo
80-1 Parte do motor 540 Bucha

81-17 Terminal de ligacdo 550 Disco

81-29 Terminal 552 Arruela de pressao
81-48 Luva isolante 812 Tampa da carcaga
69-14 Sensor de umidade 818 Rotor do motor
81-74 Parafuso de presséo 824 Cabo

162 Tampa de sucgao 834 Passagem do cabo
163 Tampa de pressao 901 Parafuso sextavado
230 Rotor 903 Bujao

321 Rolamento radial de esferas 914 Parafuso Allen

411 Anel de vedacgao 932 Anel de Seguranca
412 O-ring 940 Chaveta

433 Selo mecanico
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2.3 KRT E80-200/24/34 KRT F80-200/14/24/34
KRT F100-200/24/34 — A prova de explosao

KSB KRT

V
834
TR =
' \ s 3 321.01
81-29.03 N -
412.07 : 4 18
'“ 330
81-17 1 '\'\.‘b 3 562
900.28 |\
33028 T~ }3\{ ! 914.02
81-44.28 "~ “\
914.01 AR 550.01
—_— &\h 932.08
‘ : 412.02
69-14 '
GG K A 932.02
+ +
441 =
; 920.01
102 — X 433,01 }Ver
: camara 433.02 | anexo 3
x—] de oleo
940.03 -
230
41206 —__ T} N\ -
914.16 T Q
55016 2 /
906 , |
412.10 |
162 p b
- 1 410
920.16
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ALTERNATIVA COM ANEIS DE DESGASTE

DETALHE X
0303
411.03
e / )
.rf -‘ d
|
Tegeiy Bl i
LS ] I
502 503 230 ; ,-f
]
HIDRAULICA F
230 920,26
914,26 ~ , /_ 550,26
412,05 it
v b
906
DETALHE V
Lista de Pecas - KRT 80-200 e 100-200
PECA N° DENOMINAGAO PECA N° DENOMINAGAO
80-1 Parte do motor 503 Anel de desgaste do rotor
81-17 Terminal de ligacao 550 Disco
81-29 Terminal 552 Arruela de presséo
81-44 Grampo de fixacdo 562 Pino cilindrico
69-14 Sensor de umidade 818 Rotor do motor
102 Corpo espiral 834 Passagem do cabo
162 Tampa de sucgao 900 Parafuso
230 Rotor 903 Bujao
321 Rolamento radial de esferas 906 Parafuso do rotor
330 Suporte de mancal 914 Parafuso Allen
350 Corpo do mancal 920 Porca
410 Junta perfilada 922 Porca do rotor
411 Anel de vedacgéo 930 Dispositivo de Seguranca
412 O-ring 931 Chapa de seguranga
433 Selo mecénico 932 Anel de Seguranca
441 Camara de engaxetamento 940 Chaveta de ajuste
502 Anel de desgaste do corpo
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2.4 KRT 40-250 a 200-281

Motor: 82...232
54...294
46...266

Motor: 82, 54, 74

811 ;
gi-50) 80 1\
818 L

834
914.04
412.07.
81-17.

69-14

* 99-17
412.04
412.15

113/

163
433.01
433.02

Vide anexo 3

g

932.03*
321.02
914.02
412.02
441
412.03
330
932.02
903.03
411.03

901.14

920.01 7 F 80-315, 150-315
931 f F 100-250

410*

s

230  502*
131
F100-316

OW 382 436-00
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Z1
™~ 101
/ 1\
230 503 502
K 200-280/281
z e —
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I \ I
K 40-250
K 100.951
Kisoss [ A= __.,;f 1 B
230 >0§ 21/ 5}}3* Se aplicavel
IS R e — S
e N— e ON
.'\ = NHL\\Y{‘
' E N
\ | |
§‘i\ \\ a—
<N i 7 ”/’///’ Y
/""L \ /
d] 7 S ¢ ‘
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901.14 /’

S 40-250

S
3 s ,/ Vi
Arenror/ snrid . o
R RN SO Ty 3
_‘;f—

E j'./" o :

-— AL

=1 @ /"/'/ /’;/

+ Ll i /s

o~ A

S 4

: 77

e
901.15 23-7 412.16
500.02 914.10 914.07 914.15

Item Descrigao Item Descrigao
23-7 Corpo do rotor 421 Retentor
80-1 Parte do motor 433 Selo mecanico
81-17 Terminal de ligacao 441 Camara de engaxetamento
69-14 Sensor de umidade 500 Anel
81-59 Estator 502 Anel de desgaste do corpo
99-17 Secativo 503 Anel de desgaste do rotor
101 Corpo da bomba 529 Luva
113 Corpo intermediario 550 Arruela
131 Anel de entrada 561 Pino ranhurado
162 Tampa de sucgao 811 Carcaga do motor
163 Tampa de pressao 818 Rotor do motor
230 Rotor 834 Passagem de cabo
321 Rolamento de esferas 901 Parafuso de cabega sextavada
322 Rolamento de rolos 903 Bujao
330 Suporte de mancal 914 Parafuso allen
410 Junta perfilada 920 Porca
411 Junta 931 Chapa de seguranca
412 Anel o’ring 932 Anel de seguranca
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Anexo 3 - Desenho dos selos mecanicos com lista de pecas

3.1 KRT 40-160

[“_ AL | i KRT 40-160/02
%

i
.' [_
S SN

433.01
'Ili f 550.03
'- 932.03
| 433.02
| |
NN ooy

KRT 40-160/22

421

433

—-—832.02

Lista de Pegas

PECA N° DENOMINAQAO
421 Retentor
433 Selo mecanico
433.01 Selo mecanico
433.02 Selo mecanico
550.03 Disco
932.02 Anel de Seguranca
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3.2 KRT 65 - 200

433

Lista de Pecas

PECA N° DENOMINAQAO
421 Retentor
433 Selo mecanico
550.05 Disco
932.02 Anel de Seguranca
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3.3 KRT 80/100-200

433.01
550.03
932.03
433.02
N 524
L
/1 | 41217
]
_I
Lista de Pecas
PECA N° DENOMINAQAO
412.17 O’ring
433.01 Selo mecanico — lado motor
433.02 Selo mecanico — lado bomba
524 Luva protetora do eixo
550.03 Disco
932.03 Anel de Seguranca
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Motor: 82...122

KSB KRT
3.4 KRT 40-250 e 100-250
54...164
i 433.01
515
433.02

\

OW 309130-00

Lista de Pegas

PEGA N°

DENOMINACAO

433.01/02

Selo mecanico

515

Anel de seguranga
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3.5 KRT 80-251 / 80-315/ 100-251 / 100-316 / 150-315 / 200-280 / 200-281

Motor: 122...232
54...294
46...266

932.03 (@=55)
515 (@=33)

433.02

OW 309131-00

Lista de Pegas

PECA N° DENOMINAQAO
433.01/02 Selo mecéanico
515 Anel de seguranca
932.03 Anel de seguranca
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Anexo 4 - Desenho Geral dos Acessoérios de Montagem

4.1 Instalagao estacionaria em pogos umidos:

com cabo guia com tubo quia

4 7 &
I ¥ ¥
Vista por Z Ul U'
Vista por Z
885
oo a
o 00O
(]
o
00
o T
) ;
o |
DU i
° |
DD |
cau | |
o 1K °| Nao esta incluso no
2@ | I o fornecimento da KSB
Lirnite de fornecimento KSB O: ! | ! .,;
exceto para KRT40-160 a qual | o . i °, |Limite de fornecimento KSB
e fornecida com contra flange | o : ity =<l ot idades
o ! = 732
e | 0 el e R o,
o ol
o ! o ™— 72-1
;Ooonnooﬂonoﬂooo oﬂ nOoo

Figura 1

......... &
o
JEND
I L8 e | H 75
Y I
\ ; '

Figura 2

® Acessorios opcionais até DN100 (Consultar KSB)

40



ksB L.

KSB KRT

DN 40 - Motor 02, 22

59-18 (1)
885 (1)

Lista de Pecgas

932.35 (2)
901.35 (2)
732 (2)

Anexo 4.1.1 - Instalagao estacionaria em pogo umido com cabo guia

723

PECA N° DENOMINAGAO PECA N° DENOMINAGAO
59-18 Gancho 723 Flange
59.24.01 Cabo de aco 732 Suporte
72-1 Curva de saida 885 Corrente
90-3.37/38/39 Chumbador 894 Console
400.40 Junta plana 901.35 Parafuso cab. sextavada
550.40/.36 Arruela 904 Pino rosqueado
553 Calota 920.3/.40/.36 Porca
572 Arco de aperto 932.35 Anel de Seguranca

(1) Kit corrente
(2) Kit suporte

Demais pegas sem indicacéo, pertencem ao kit para execugao estacionaria em pogo umido com cabo

guia
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4.1.2 Instalagao estacionaria em poco umido com cabo guia
DN 65 — Motor 14

(1) Kit corrente
(2) Kit suporte

: 400.02(2)
! | 901.35(2)
~ 550.35(2)
i-— 410(2)
[ 732(2)
_{
——
o
Lista de Pecgas
PECA N° DENOMINAGCAO PECA N° DENOMINAGAO
59-18 Gancho 572 Arco de aperto
59.24.01 Cabo de ago 732 Suporte
7241 Curva de saida 885 Corrente
90-3.37/.38 Chumbador 894 Console
400.02 Junta plana 901.35 Parafuso cab. sextavada
410 Junta perfilada 904 Pino rosqueado
550.35/.36 Arruela 920.36 Porca
553 Calota

721

90-3.38

Demais pegas sem indicagao, pertencem ao kit para execugao estacionaria em pogo umido com cabo

guia
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4.1.3 Instalagao estacionaria em poco umido com cabo guia
DN40/80/100/150/200
Motor 14,24,34,46,54,66,74,82,96,114,122,126,164,172,206,232,234,266,294

i 914.26(1)

902.35{2%
550.35(2
920.35(2

914.35(2) | 80-200
100-200

Lista de Pecas

PECA N° DENOMINAGAO0 PECA N° DENOMINAGAO
59-18 Gancho 885 Corrente
59-24.01 Cabo de aco 894 Console
72-1 Curva de saida 904 Pino rosqueado
90-3.38/.37 Chumbador 920.36/.26/.35 | Porca
550.36/.35 Arruela 914.26/.35 Parafuso allen
553 Calota 902.35 Prisioneiro
572 Arco de aperto 99-6 Anel de vedagéo
732 Suporte 410 Junta perfilada

(1) Kit corrente
(2) Kit suporte
Demais pecas sem indicacao, pertencem ao kit para execugao estacionaria em pogo umido com cabo
guia
43



ksB O, KSB KRT

4.1.4 - Instalagao estacionaria em pogo umido com tubo guia.

90.3-37
—%
59-17
575 732 Ndo estd incluso no fornecimento da KSB
@ 2" (60.3mm) DNBO....DN150
opcional ——— = e @ 3" (88.9mm) DN200

914
550

e3 G
DN3

DN1 %@ 90.3-38

718

901.37
B - B 920.37
‘ © = I
914 718 894
/\I / 520.37
LTI E F
N \ } 81-51.37
% oe
SECCAO E - F Uﬁu
@ = : =
Vista por A
Tamanhos | S G €3
Denominagéo dos Kits Pecga N° Denominagéo Qt
718 Suporte do Tubo 2 80-200 370 153 247
Kit Tubo Guia 914 Parafuso allen 4 80-251 370 153 317
72-1 Curva de Saida 1 80-315 370 153 312
90.3-38 | Chumbador 4 100-200 | 350 | 165 | 245
550.35 | Arruela 86)
730 Suporte 1 100-250 | 350 | 165 320
914 Parafuso allen ') 4 100-251 | 350 | 165 | 320
Kit Suporte 902.35 | Prisioneiro 2) 86) 100-316 | 350 | 165 380
2 6
250635 gmza )v — 81 ) 150-315 | 445 | 200 | 450
- orddo Vedante
410 Junta perfilada 5) 1 200-280 | 508 | 235 550
914 Parafuso allen 2 200-281 | 508 | 235 550
. 3) 550 Arruela 2 Dimensdes em mm.
Kit Igamento 59-17 | Manilha i -
1) Aplicado somente para os tamanhos
575 Adaptador de corrente 1 80-200 e 100-200.
520.37 | Luva guia 2 2) Exceto para os tamanhos 80-200 e
81-51.37 | Luva de aperto 2 100-200.
Kit Console 894 Console 2 3) Kit Icamento é aplicado nos motores:
90.3-37 | Chumbador 2 52....232,54...294 e 46....266.
901.37 Parafuso sextavado 2 4)  Aplicado somente para o DN 200.
920.37 Porca 4 Exceto para o DN 200.

)
)  Para os tamanhos 80-251 e 80-315,
4 pegas.
44



ksB L.

KSB KRT

4.2 Instalagao Mével

4.2 1 Instalagao mével DN40 — Motor 02,22
DNG65 — Motor 14

o 59-18(1)

_— 59-18(1)

/—885(1)

1 E a5 ~ i F___:‘I
. T | L‘“‘“"““U
S j
-ty W i
k 1?3 L = st l
g ]— T1 l
o i N B
: j__ — _i : " g T
ooy SRR L - e A T
e MR N i
i S
.- ; =
N ) i -1:" W
if il
SR e ll .
183/550_03 1 914.05 go2 Bé o

550.04
DN40 — motor 02, 22

Lista de Pecas

183 550.03 914.05

PECA N° DENOMINAGAO
183 Pé de apoio
550.02/.03/.04 | Disco
885 Corrente
892 Sapata de apoio
914.05 Parafuso allen
59-18 Gancho

(1) Kit corrente

DN65 — motor 14

Demais pecas sem indicacao, pertencem ao kit para execugao movel
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4.2.2 Instalagao mével DN80 — Motor 14,24,34
DN100 — Motor 24,34

_59-18(1)

914.15 ——

920.04 —1

183

920.05—|
__\'l\\
93215~ "\
892 \

914.26

PECA N° DENOMINACAO
183 Pé de apoio
550.30 Disco
595 Amortecedor
885 Corrente
892 Sapata de apoio
914.15/.26 Parafuso allen
920.26/.04 Porca
932.15 Arruela de pressao

1) Kit corrente

Demais pegas sem indicagéo, pertencem ao kit para execugao fixa
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4.2.3 Instalacdo mével DN40/80/100/150/200
Motor 82...232, 54...294, 46...266

885 (1)
| || I
| 914.26(1) |
+920.26 (1) .&Q'I
! ‘\’ I — 59-18 (1)
B y S
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40-250
80-251
80-315
100-250, 100-251

—as 2

100-316, 150-315

e g G S SIS o SmSeES W

Lista de Pecgas

PECA N° DENOMINACAO
182 Pé
183 Pé de apoio
595 Amortecedor
885 Corrente
892 Sapata de apoio
901.23 Parafuso cab. sextavada
902.4 Prisioneiro
914.26 Parafuso allen
920.26/.04/.05 | Porca
932.17/.15 Arruela de pressao

KSB KRT

200-280/281

(1) Kit corrente
Demais pegas sem indicagao, pertencem ao kit para execu¢ao moével
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Anexo 5 -Tabela de dimensoes

KSB KRT

5.1 KRT 40-160 - Instalagao estacionaria em pogo umido com cabo guia/moével

B+~

210

=

Flange da curva
de saida - DN,

Instalagao movel

Rp 1 1/2"

Flange da
bomba - DN,
Ay
[ 100 .
e =4
L T HDH e
14 — —— 2 1
50 i i
wa-
Dimensdes em mm
I Bomba
Hidraulica | KRT... U,X | DNy | DNz | DNs a " b; bs d o fa % P h K 0 m
F 40-160/22 55 40
S 40-160/22 - 40 50 416 445 327 280 226 145 87 104 150 55 396 430 115
S 40-160/02 -
Dimensdes em mm
I Fundagao
Hidraulica | KRT... U,X N o P R S T v Pesos
F 40-160/22 40 KG
S 40-160/22 | 380 | 380 | 300 110 79 280 140 41 KG
S 40-160/02 41 KG

1) Nivel minimo para desligamento automatico
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5.2 KRT 65-200 — Instalagao estacionaria em poco umido com cabo guia/moével

[
210
B -er-
[o3 J 85— T ]
¢ 85 B 1fo
74 | O —
‘_’? &-—
= ] 8 } C
T | G ' Lg'%l
C
DN,
T 3] = Orin———+ &
eth e T ) o on,
fﬂ £ / T | T " .Q\ = Rp 21/2*
= — 9 / R
JR===0 g AW B TS §
m{ [ don, e N .
d . gt ¥ k /| oT
H 1 & L
S
Iy Instalagao movel
Instalagao fixa Flange da curva
de saida - DN,
M18 Flange da \z"'
bomba - DN,
" s,
185 Ky
Dt
Fundacao Flange DN3
DN: | A[B [ C[DJ[E[JG[HI[J][@K[L DN; | of | kf | Df | =f | DK Norma
80 | 250 | 200 | 180 | 150 | 35 | 135 | 125 | 14 | 12 | 115 80 | -- [ 152 [ 191 | 4 | 18 | ANSIB16.1 125#
80 | 138 | 160 | 200 | 8 | 18 | DIN EN1092-2 tipo 21 forma B-PN16

— Bomba
Hidraulica KRT... U,X DN1 | DN2 a | az b | b2 | d | e | f | f | P | h1 | ke | 1 | m
F 65-200/14 | 55 | 65 | 435 [ 515 [ 410 [ 295 [ 290 [ 150 [ 155 | 165 [ 310 | 70 | 520 | 610 | 150
Hidraulica | KRT... UX Fundagdo Peso
T N] o[ P [R]T s [ T T V
F 65-200/14 | 510 | 510 | 400 [ 210 | 165 | 280 | 140 40 KG

1) Nivel minimo para desligamento automatico
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5.3 KRT 80-200 / 100-200 — Instalacao estacionaria em pog¢o umido com cabo
guia/moével

DN
(KRT 100-200)
(Var. 00/02-KRT 80-200)

Kf

L1 "
T T
1
?1‘ DNz
(Var. 01-KRT 80-200)
190

| -zf

=I
Instalagao fixa I (KRT 80/100-200) 4
' A ™~
s O zf
L DN 2 -
— El—c ~~ —
! A o T+t
gf {1
-1
AT
Fundagéo (dimensées em mm)
Tamanho A B C D E G H J
80-200 300 200 220 150 40 153 140 20
100-200 310 200 220 150 45 165 140 20
Flange / curva de saida DN3 (dimensées em mm)
Aplicagdo Var DNz | DNs o ks Dt Zs Ol Norma
80-200 02 80 100 127 180 220 8 18 | * ANSI B16.1 125# / DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
100-200 00 100 100 157 180 220 8 18 | * ANSI B16.1 125# / DIN EN1092-2 tipo21 forma B PN16
80-200 01 80 80 127 152 - 4 20 | *ANSIB16.1 125#
80-200 00 80 80 127 160 200 8 18 | DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
* Somente com referéncia a furagéo do flange
Dimensdes em mm
- Bomba
Hidraulica | KRT... U,X | DN1 | DNz v P9 b bs d o i f g h P I m
80-200/14 490 625
FIE 80-200/24 | 80 80 505 640 475 395 320 210 200 235 380 100 585 705 165
80-200/34
100-200/24
F 100-200/34 110 | 100 525 660 475 395 320 210 240 250 430 125 595 720 165
Dimensdes em mm Dimensdes em mm
— Fundagéao
Hidraulica | KRT... U,X N o P R S T v Pesos Flange
80-200/14 84 KG DN2 A B gr ki O | zs
FIE 80-200/24 | 550 | 550 | 400 | 325 165 400 200 90 KG
80-200/34 95 KG 80 138 | 180 | 138 | 160 | 17 | 4
100-200/24 89 KG
F 100-200/34 550 | 550 | 400 325 165 400 200 93KG 100 158 | 210 | 158 | 180 | 18 | 4

(1)  Nivel minimo para desligamento automatico
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5.4 KRT 40-250 - Instalagao estacionaria em poco umido com cabo guia/moével

@10
5 P
S HIER
C sold T
+ B85 85
kq
153

B

60

165

300

Instalagao fixa

@18

150

110

DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16

@5

min. 450

DN,

240

*ANSI B 16.1 Classe 125/DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16

Flange (mm) Flange (mm)
DN:2 ol; Ks D¢ zf Dk DNjs o Kr Ds zf Dk
40 88 98/110 150 4 182 50 102 123 165 4 18/202
(2) Furo oblongo 18 x 32 * somente com referéncia a furagéo do flange z; = n° furos
Dimensdes em mm
KRT..o..].. DN1 | a1 az b+ b2 d el €2 h4 ki 1 Nmi_n' Peso
Onmin. (kg)
40-250/ 82 65 | 545 | 685 | 555 | 445 | 345 | 448 | 225 | 100 | 670 | 780 600 400 | 200 | 142
122 © . . | 157
172 | &% | %75 | 719 S| g [Tes
54 | £5 |G [136
74 g g 545 685 6 6 150
114 | ®“ 575 | 715 ~ | T [ 160

(1)  Nivel minimo para desligamento automatico
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5.5 KRT 100-250, 100-251 e 100-316 — Instalacao estacionaria em po¢o umido

com cabo guia/mével

165

DN3 |

430

?

Instalacao fixa

@18

140

?\2
{A
|
|

DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16

DN2 100-316

165

@5

min. 500

Instalagao movel

by
ez
1) | DN-
¥ i
s - i
s i
Vv [ \DN;
aT

DN3 100-250/251/316

Kf

*ANSI B 16.1 Classe 125/DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16

Flange (mm) Flange (mm)
Bomba tamanho | DNz | gf Kr Dt | z dk DNs of Kr Dt zf dk
100-316 100 | 158 | 180/191 | 225 18/24 1 100 158 180 220 8 18
100-250 / 251 100 | 158 180 220 | 8 16
1) Furo oblongo * somente com referéncia a furagéo do flange z; = n° furos
Nivel minimo de paradas
Dimensbes em mm
KRT..-..].. DN1 ar az b1 b2 d e1 e h1 K1 I gmi.n' T \% F(’EQS;)
100-250/ 54 100 | 600 | 725 | 580 | 475 | 388 | 485 | 255 | 112 | 705 | 830 | 610 | 400 | 200 | 141
100-251/ 74 155
114 630 | 755 170
164 180
100-316/ 234 | 100 | 795 | 930 | 675 | 570 | 420 | 545 | 315 | 122 | 800 | 925 | 800 | 550 | 275 | 277
294 765 | 900 295

(M

Nivel minimo para desligamento automatico
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5.6 KRT 80-251, 80-315 — Instalacao estacionaria em po¢o umido com cabo

guia/moével
DNz
A-A DNp 80-251 S
2 220 DN2|f v DN,
q;*j:;. Y N W 3 T
AL | E[ § W
Ll;'_m_ié : DNp 80-315 of DN3 DN
O | DN» If g: (Var. 01 (Var. 00/02)
3 &j 3 p i - DN 3
K el
gf
D of
Flange / curva de saida DN3
Var DNz DNs o k¢ D+ Zs Ol Norma
02 80 100 127 180 220 8 18 | * ANSI B16.1 125# / DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
01 80 80 127 152 4 20 * ANSI B16.1 125#
00 80 80 127 160 200 8 18 DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
Flange DNz / DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
80-251 80 138 152/160 | 200 4 18
80-315 80 138 | 152/160 | 200 4 18
* Somente com referéncia a furagédo do flange
Dimensdes em mm
KRT...-.../... DN1 | a1 az b1 b2 d e1 €2 h1 k4 1 Nmi_n' T Y Peso
Onmin. (kg)
80-251/ 74 100 | 596 | 717 | 570 | 475 | 382 | 470 | 255 76 690 | 810 | 610 | 400 | 200 | 150
114 626 | 747 165
164 175
46 596 | 717 137
66 148
96 626 | 747 160
80-315/ 122 80 640 | 745 | 565 | 470 | 355 | 465 | 250 87 685 | 805 | 600 166
172 177
232 780 | 885 | 600 | 505 | 400 720 | 840 | 720 254

1

Nivel minimo para desligamento automatico
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5.7 KRT 150-315 — Instalagao estacionaria em po¢o umido com cabo
guia/moével

@10
B = B 60
= i PN
ERHES] E)
C cola
* 85 85
k4
C
25 Onmiin.
230 Nmin
@
. . =] o
& e 8
T U\ B gl
| o A"’ E
- on, A 1
£ Lot |
. : e
Instalagao fixa % - bz
@18
€2
323 zg X Iy
h DN,/DN3
1) |
H =
s |
- - ———— o
/\_l: =
K
Dy v DN,
aT
Instalagao movel
DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16 *ANSI B 16.1 Classe 125/DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
Flange (mm) Flange (mm)
DN:2 ol Kt D¢ zf I DN3 of Ks Dt zf ke
150 212 240 285 8 22 150 212 240 285 8 22
* somente com referéncia a furagéo do flange z; = n° furos
Dimensdes em mm
KRT..o..]... DN | a1 az b+ b2 d el €2 h4 ki 1 Nmi_n' T \% Peso
Onmin. (kg)
150-315/ 46 150 | 710 | 855 | 775 | 640 | 535 | 650 | 370 | 214 | 920 [ 1085 | 850 550 | 275 | 226
66 236
96 740 | 885 246
126 256
206 880 | 1025 317
266 850 | 995 343

1

Nivel minimo para desligamento automatico
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5.8 KRT 200-280, 200-281 — Instalacao estacionaria em pog¢o umido com cabo

guia/moével
210
B =\ B 60
e s
=93 gl |
C aoleg ™
+ 85 -
Kq c
235
b, @5
DN 275
- 1) 7
T ;i
o - = § §
. r‘Jw‘M g gl *
v 7 i E
& on, At A
= i
%E i o
Instalagao fixa et b,
@18 e
340
1
& v ) DN,
R
2 |
L 1 8
-
' DN,
Df T
Instalagao movel
DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN10 *ANSI B16.1 125# / DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN10
Flange (mm) Flange (mm)
DN:2 ol; Ks Ds zf Dk DNjs (o Ks D¢ zf ke
200 266 295 340 8 22 200 268 295 340 8 22
* somente com referéncia a furagéo z; = n° furos
Dimensbes em mm
KRT..-..].. DN1 ai az b1 b2 d e1 e h1 K1 I Nmi_n' T \Y Peso
Onmin. (kg)
200-280/ 66 200 | 730 | 925 | 900 | 840 | 595 | 785 | 450 | 194 [1075|1245| 1100 | 900 | 390 | 320
200-281/ 96 760 | 955 330
126 340
206 900 | 1095 401
266 870 | 1065 427

(1)  Nivel minimo para desligamento automatico

56




ksB O. KSB KRT

5.9 KRT 80-200 - Instalagcao estacionaria em pogo umido com tubo guia

< ©
B o~
c 8 \L
f Ndo estd Incluso no
fornecimento da KSB L
@ 2" (60.3mm)
T 370
kK1 11T <t
. — 53 Vista B
L b1
el DNz
- /
SRIE P )
0 . 2 g
M o c
y 1 o =
= ) A A’y I £
DN,
218 o
Suporte do Tubo |14 =
11
305,5 27
4 190
DN 3 If
-
20 < o ﬂ?{;\
[T1[1 ~ J
U
f f
M12 o] o o g g
e ] IS Df Kf
SECCX0 E - F DN
DNz 3
(Var. 0D
40 (Var. 00/02)
300
SECCXO A - A
Flange (mm)
Var. | DN3 | of Kr Ds zi | s Norma

00 80 | 127 | 160 | 200 | 8 | 18 | DIN EN 1092-2 tipo 21 forma B PN 16
01 80 | 127 | 152 4 | 20 |*ANSIB 16.1 125#

02 100 | 127 | 180 | 220 | 8 | 18 |* ANSIB 16.1 125#/ DIN EN 1092-2 tipo 21 forma B PN16
somente com referéncia a furagédo do flange

*

O min Peso (kg)
KRT DN 1 ai b+ d| e1| hy k1 l4 N min G
14 80 | 490 | 515| 320| 400| 100| 585 | 705| 660 84
80-200 24 505 90
34 95

Dimensdes em mm
1-) Nivel minimo para desligamento automatico.
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5.10 KRT 80-251, 80-315 - Instalagao estacionaria em pogo umido c/ tubo guia
85 85 o o
B ——~
C‘i7 No ‘es 4 incluso no
fornecimento da KSB
7779 2" (60.3mm) \L_
KT 370
T 53
f—
el DNj
= /
1 0 g? A:I o
ol [ il o S
S N s 0
._n ) MY A 8 K=
= / A1 E
DN 7
1 218 ] ? % o
Suporte do Tubo 140 =
I
305,5
153
A 27 /r 190
14 ls DN3 if
[T 220 DN 3 %/zf
= =1, 120
> | Mh s A | {3t J A
12 & ~
T [ ﬂ* 1L LA
SECCKO E - F & — ] 3l S ot of
U©@U Mj\ Df K
[
% 140 _| 20 DN3 DNz
| ' = (Var. 00/02) (var. OD
‘ 300
SECCAO A - A
Flange (mm)
Var. | DNs | or Kr Ds zs i Norma
00 80 127 | 160 | 200 | 8 18 | DIN EN 1092-2 tipo 21 forma B PN 16
01 80 127 | 152 - 4 20 |*ANSIB 16.1 125#
02 100 | 127 | 180 | 220 | 8 18 | * ANSI B 16.1 125# / DIN EN 1092-2 tipo 21 forma B PN16
* somente com referéncia a furagéo do flange
O min | Peso (kg)
KRT DN1| a b1 d e | h ki 1 N min G
74 100 | 596 | 610 | 382 | 70 | 76 | 690 | 810 | 720 150
114 626 165
80-251 164 175
46 596 137
66 148
122 80 | 655 | 605 | 355 |465| 87 | 685 | 805 | 710 166
80-315 172 177
232 780 | 640 | 400 720 | 840 | 830 254

Dimensdes em mm

1-) Nivel minimo para desligamento automatico.
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5.11 KRT 100-200 - Instalagao estacionaria em pog¢o umido com tubo guia

< =3
B _~85, B85
C
4\7 Ndo estd Incluso no
fornecimento da KSB
k1 @ 2" (60.3mm) 350
IT < -
i TThes Vista B
i b1
IR el DN O_min
p JI 11 1 N mln
° 1)v T y (@]
" = | 1 I¢ o S 8
? | \A of ¥ °RE
C
| == il o £ ’
< DN, T\ ~
/ Vista C
Suporte “do tubo 218, =)
140 T
I
2r
X /F
A
[T1[T] - é//; N
I B\ A
N %
~7]
M2 20 o
SECCXO E - F Df
o) ol o DN-
< v g
A
SECCAO A-A
Flange (mm) —* ANSI B16.1 125# / DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
DNs | of Kt Dt zi | s
100 | 157 | 180 | 220 | 8 | 18
* somente com referéncia a furagéo do flange.
O min | Peso (kg)
KRT DN+1| ai | b1 d| e1| hy ki 1 N min G
100-200 24 110 | 525|510 |320 (410|125 | 595 | 720 700 89
34 93
Dimensdes em mm

1-) Nivel minimo para desligamento automatico.
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5.12 KRT 100-250, 100-251, 100-316 — Instalacao estacionaria em po¢o umido
com tubo guia

B _p85_ 85 < o
C
JV e g
Ndo estd Incluso no
fornecimento da KSB
K1 @ 2" (60.3mm)
T
o1 n RS 350
r b1 165 < .
DN
_ 1 el : Vista B
@] é 11 11 1 o min
Dyl M N min
i — HYEN 8| T2
— 1 ’ f\lr V]| ~ =
= DN, O I\ £
£ /
Suporte “do tubo 18] = .
140 - Vista C
I
323,5 2r I
T[] <—>|165 o
220 J &
M12 <
|4 |t DN % \ﬂ/éy
SECCAO E - F <120 i
; 1 Df
Ce) e o
< Cel 8 DN
A
Il
140
¥
- 310
SECCXO A-A

Flange (mm) —* ANSI B 16.1 Classe 125/DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
DNs | gr Kt Dt zi | s
100 | 158 | 180 | 220 | 8 | 18

* somente com referéncia a furagéo do flange

O min | Peso (kg)

KRT DN1| a1 b1 d €1 h1 k1 1 N min G
54 100 | 600 | 620 | 388 485|112 | 705 | 830 | 710 141
100-250/ | 74 155
100-251 114 630 170
164 180
46 100 | 600 142
100-251 66 153
96 630 165
100-316 234 100 | 795 | 715 | 420 | 545|122 | 800 | 925 | 900 277
294 765 295

Dimensdes em mm
1-) Nivel minimo para desligamento automatico.
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5.13 KRT 150-315 — Instalagao estacionaria em pog¢o umido com tubo guia

@ 2" (60.3mm)

Nao estd Incluso no
fornecimento da KSB

200

al

D

DN

445

min 650

1
I 6 ﬁ—‘m—/ﬁ Y
i h oo
- DN
= P o
1\
2F
218 U
Suporte do tubo
325 Q
I < ‘F'/;\?
N
=0
430 gf
200 Df
[T 325 DN
D |
M6,
20
SECCA0 E - F £ 1 T,:I} kDN
o ) __lJ| n| v
ol RIS
0 |
60
550
SECCXO A-A
Flange (mm) — *ANSI B 16.1 Classe 125/DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN16
DNs | of Kr Ds zi | s
150 | 212 | 240 | 285 8 | 22
* somente com referéncia a furagéo do flange
O min | Weight (kg)
KRT DN1| a1 b1 d er | h ki I N min G
46 150 | 710 | 800 | 535 | 650 | 214 | 920 | 1085 | 950 226
66 236
96 740 246
150-315 126 256
206 880 317
266 850 343

Dimensdes em mm

1-) Nivel minimo para desligamento automatico.
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5.14 KRT 200-280, 200-281 — Instalacao estacionaria em po¢o umido com tubo
guia
| fornegimente da ks 508 o
C @ 3" (89.9mm) Vista B
-
k1
‘ ! 235 S
1 : In b1 | DN3 ie)
C
‘JIL ! et || =
_ ! £ : Et 1 —
5 mirh=
1)v L 7
| D\
\ o
3 #m—/ 4 3/// 8
L S, ? B S
UL A
Suporte [do tubo 218 2 7
— == 340 2
11
233 DN3
340
|
22
11 E F
T % t l¢ DN<
‘ ‘ |
M 16 o ol o
e T s
SECCXO E - F
f
70
450
580
SECCAO A-A
Flange (mm) —* ANSI B 16.1 125# / DIN EN1092-2 tipo 21 forma B PN10
DNs | gr Kt Dt zi | s
200 | 268 | 295 | 340 | 8 | 22
* somente com referéncia a furagéo do flange
O min | Peso (kg)
KRT DN1| a1 b1 d e | hy ki 1 N min G
66 200 | 730 | 935 | 595 | 785|194 | 1075 | 1245 | 1650 320
200-280/ 96 760 330
200-281 126 340
206 900 401
266 870 427

Dimensdes em mm
1-) Nivel minimo para desligamento automatico.
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Anexo 6 — Diagramas de Conexoes Elétricas

6.1 Motor 02U... (Nao a prova de explosao)— 110 ou 115V

mm2

Nr

de

(1)
(2)
(3)
(&)
(5)
(6)

T1 T4 T8 21 22 9 PE
Pl
Do’
= <| = 3| 2| 3| = &8
- plind i — okt — — >E!
vol
Em cabos com 7 condutfores,
8// desconsiderar o nr 7
\ Identngtcacéo do
|t : cabo X
N | Anilha de
\\\\ i Identificagdo
' T1 AO7RN-F
ol =2 \\\ : T4
d i } TS
L )
7 21) 22 9 i 21
m -] o ' 22
- - F? [ .
. = o5 "§ '
[ " n
. n @
- 5

Dispositivos de monitoragdo.

Sensor de Temperatura
F6 , F7 Sensor bi-metalico no enrolamento do motor,

Sensor de Umidade
B2 Sensor de umidade (eletrodo),

Legenda:

B2 = Sensor de umidade m v

F6,F7= Sensor bi-metadlico a. v
DE-33989-D

instalado na carcag¢a do motor,

Enrolamento principal
Enrolamento auxiliar

As conexdes elétricas,

devem ser feitas

por eletricista credenciado
seguindo as normas

locais de instalacgdo

anilha de identificgdo 21,22

ldentificacgdc

anilha de identificgdo 9
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6.2 Motor 02U... (Nao a prova de explosao) — 220 ou 230 V

T1T T& T8 21 22 9 PE
"o‘l
S|
L
9|
si Identificagdo do cabo 7 x mm2
~N
- - - - _ _ . 1 Anilha de Nr. de
=] =l |l =l &1 =1 5= 5! Identificacdo Ildentificagdo
| w=| ww]| = = =) =] | ADFRN-F : T (1)
2
8l Th (2)
/]Em cabos com 7 condutores, Tg (3)
desconsiderar o nr. 7.
i 21 (&)
i 22 (5)
i 9 (6)
/ i \ |
2 e )
3 L \ |
o o :
8l = '
g 21122 9 i
F7 i
Bz\gg\ s i

M
a. v
o3 o

@

As conexdes elétricas, devem ser feitas
por eletricista credenciado seguindo
as normas locais de instalacdo

Dispositivos de monitoragdo.

Sensor de Temperatura
Fé6 , F7 Sensor bi-metalico no enrolamento do motor, anilha de identificgdo 21,22

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcag¢a do motor, anilha de identificgdo 9
Legenda:
B2 = Sensor de umidade m v = Enrolamento principal
F6,F7= Sensor bi-metalico a.w = Enrolamento auxiliar
DE-33990-D
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6.3 Motor 22U...14U (Nao a prova de explosao) — 220 e 230 V (enrolamento
220/380V)

TT T2 T3 21 22 9 PE
‘B.
o!
L
9|
.E,i Ildentificagdo do cabo 8 x mm2
g
_ - _ . _ . T Anilha de Nr . de
- ~ m wn ) - 5! Identificagado Identificacgdo
— — — — — — >t
—~| NSSHOU-J T1 (1)
ou
3% AOTRN-F L {21
/] T3 (3)
21 (5)
22 (6)
9 (4)

@

As conexdes elétricas, devem ser feitas
por eletricista credenciado seguindo
as normas locais de instalagdo

Dispositivos de monitoracgao.

Sensor de Temperatura

F6 Sensor bi-metalico no enrolamento do motor, anilha de identificgdo 21 e 22

Sensor de Umidade
B2 Sensor de umidade

Legenda:

B2 = Sensor de umidade
F6 = Sensor bi-metalico.

(eletrodo), instalado na carcaca do motor, anilha de identificgdo 9

DE-33986-D
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6.4 Motor 22U...14U (Nao a prova de explosao) — 380 (enrolamento 220/380V)
440 e 460 V (enrolamento 254/440V)

T1 T2 T3 21 22 9 PE
’61
s!
L
9|
Si Identificacgdo do cabo 8 x mm2
N
_ _ _ _ _ _ 1 Anilha de Nr .  de
- ~ o = e g sl Identificagdo Identificagdo
pa— — -— - - — >
~ NSSHOU-J T1 (1)
ou
8l AO7RN-F T2 Lz
/] T3 (3)
21 (5)
22 (6)
9 (4)

@

As conexdes elétricas, devem ser feitas
por eletricista credenciado seguindo
as normas locais de 1nstalacdo

Dispositivos de monitoracao.

Sensor de Temperaftura

Fé Sensor bi-metalico no enrolamento do motor, anilha de identificgdo 21

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), i1nstalado na carcaca do motor, anilha de i1dentificgdo 9
Legenda:

B2 = Sensor de umidade

F6 = Sensor bi-metalico

DE-33985-D
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6.5 Motor 22X...14X1 (A prova de explosido) — 220 e 230 V

(enrolamento 220/380V)

TT T2 T3 20 21 22 9 PE
'6.
o!
L
9|
% Identificacdo do cabo 8 x .mm2
N
I R P U O R - Anilha de Nr. de
=] 2l Sl 1 &l =l = s Identificacdo Identificagdo
— — — — — — — >!
<] NSSHOU-J T1 (1)
ou
8l AO7RN-F T2 (2}
/] T3 (3)
20 (&)
21 (5)
22 (6)
9 (7)
PERIGO

Dispositi

@

Motor & prova de explosdo
aprovado pela FM.

Motor

para aplicacdo em

locais perigosos.

Classe

I, Divisdo 1 e 2,

Grupos C e D.

as

vos de monitoracao.

Sensor de Temperatura
xFL, FS/F6,F7 Sensores bi-metalicos no enrolamento do motor, anilhas de identif. 20,21,22

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo),

Legenda:

B2 = Sensor de
FL, FS, F6 e F7

umidade
= Sensores bi-metalicos.

xF4L,FS - Pode ser conectado
«F6,F7 - Deve ser conectado

As conexdes elétricas, devem ser feitas
por eletricista credenciado seguindo

normas locais de instalacdo

instalado na carcag¢a do mofor,

anilha de identificacdo

0BS Para KRT65-200 com motor 14X1, 3 prova de explos3o, n3o é possivel

DE-33987-D

instalagdo/ligac3o de sensor de umidade

9
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6.6 Motor 22X...14X1 (A prova de explosio) — 380 V (enrolamento 220/380V)
440 e 460V (enrolamento 254/440V)

™M™ T2 T3 20 21 22 9 PE
‘Bl
3!
H
EI
g
Q
aa‘-“ﬂﬁvl
FNMQU\\D"‘;‘
=] =] =] =] =3 =] =i 5
/
8/

Identificagdo do cabo 8 x mm2
Anilha de Nr. de
Identificacgado ldentificacgado
NSSHOU-J T1 (1)
AOTRN-F T2 (2)
T3 (3)
20 (&)
21 (5)
22 (6)
9 (7)
PERIGO

®

As conexdes elétricas,

Motor & prova de explosdo
aprovado pela FM.

Motor para aplicacdo em

locais perigosos.

Classe |, Divisdao 1 e 2,

Grupos C e D.

Pode ser conectado
Deve ser conectado

xF&4,FS5 -
«F6,F7 -

devem ser feitas

por eletricista credenciado seguindo

Dispositivos de monitoracdo.

Sensor de Temperatura

«FL,F5/F6,F7 Sensores bi-metalicos no enrolamento do motor, anilha de identif

Sensor de Umidade

instalado na carcac¢a do motor,

as normas locais de instalacdo

20,21,22

Para KRT65-200 com motor 14X1, & prova de explosdo, n3o é possivel

instalac3o/ligac3o de sensor de umidade.

B2 Sensor de umidade (eletrodo),
Legenda:

B2 = Sensor de umidade

FL, FS, F6 e F7 = Sensores bi-metalicos.
0B8S . :

DE-33988-D

anilha de identificacdo 9
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6.7 Motor 14X2...24X...34X (A prova de explosio) —
200 V (enrolamento 200/346V),
220 e 230 V (enrolamento 220/380V)
380 V (enrolamento 380/660V)

TT T2 T3 2122710 11 9 PE
3'
o!
|
% Identificagdo do cabo 8 x ...mm2
x5
I U R R O R I - Anilha de Nr. de
- &l =l = ]l ol k| Identificagdo Identificacdo
— — — — —_ — — >
~| NSSHOU-J: T1 (1)
T2 (2)
8V
7/ T3 (3)
21 (&)
22 (5)
10 (5)
11 (6)
9 (7)
PERIGO
Motor 3 prova de explosdo
aprovado pela FM.
Motor para aplicacdo em

locais perigosos.
Classe |, Divisdo 1 e 2,

Grupos C e D.

xR1, R2, R3 - Pode ser conectado
uF4L, FS5 - Deve ser conectado

As conexdes elétricas, devem ser feitas
por eletricista credenciado seguindo
as normas locais de instalacdo

Dispositivos de monitoragdo.

Sensor de Temperatura
xR1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 10, 11

xFL,F5 Sensores bi-metadlicos no enrolamento do motor, anilhas de identificacdo 21, 22
Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcaga do motor, anilha de identificgdo 9
Legenda:

B2 = Sensor de umidade

R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC

F4L, F5 = Sensores bi-metalicos

DE-33991-D
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6.8 Motor 14X2...24X...34X (A prova de explosio) —
346 V (enrolamento 200/346V)
380 V (enrolamento 220/380V)
440 e 460 V (enrolamento 254/440V)
660 V (enrolamento 380/660V)

T T2 T3 2122710 11 9 PE
’an
o|
|
Ei Identificagdo do cabo 8 x ...mm2
b
- - - - - . - 3 Anilha de Nr. de
- wl =1 =] & =l = Ll Identificagdo Identificacgdo
— — — — — — — >!
~| NSSHOU-J T1 (1)
T2 (2)
8V
/] T3 (3)
21 (&)
22 (5)
10 (5)
11 (6)
9 (7)
PERIGO
Motor & prova de explosdo
aprovado pela FM.
Motor para aplicacdo em

locais perigosos.
Classe |, Divisdo 1 e 2,

Grupos C e D.

xR1, R2, R3 - Pode ser conectado
xFL, FS - Deve ser conecltado

As conexdes elétricas, devem ser feitas
por eletricista credenciado seguindo
as normas locais de instalacdo

Dispositivos de monitoracgdo.

Sensor de Temperatura
xR1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 10, 11

xFL,F5 Sensores bi-metdlicos no enrolamento do motor, anilhas de identificacdo 21, 22

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcaca do motor, anilha de identificgdo
Legenda:
B2 = Sensor de umidade
R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC
FL, FS = Sensores bi-metalicos
DE-33992-D

9
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6.9 Motor 14X2...24X...34X (A prova de explosio) —
220 e 230V (enrolamento 230/460V) “Dual voltage”

TMT T2 T3 21 22710 11 9 PE
33 | .
85! Identificacdo do cabo 8 x mm2
- -— - -— -— -— -— L
| ~| = | a| S| ~| ¢a& NssHou-J-
. - - = - - - -0
J
Anilha de Nr. de
sV Identificagdo Identificagdo
/ T1 (1)
T2 (2)
T3 (3)
21 (&)
22 (5)
10 (5)
1" (6)
9 (7)
PERIGO
Motor & prova de explosdo
aprovado pela FM.
Motor para aplicacdo em
locais perigosos
Classe |, Divisdao 1 e 2,
Grupos C e D.

xR1, R2, R3 - Pode ser conectado
uF4, FS - Deve ser conecltado

As conexdes elétricas,
devem ser feitas
por eletricista credenciado
seguindo as
normas locais de instalagdo

Dispositivos de monitoracgdo.

Sensor de Temperatura
xR1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificacdo 10, 11
xFL,F5 Sensores bi-metalicos no enrolamento do motor, anilhas de identificacdo 21, 22

Sensor de Umidade
B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcaca do moftor, anilha de identificgdo 9

Legenda:

B2 = Sensor de umidade
R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC.
FL, FS = Sensores bi-metdlicos

DE-33994-D
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6.10 Motor 14X2...24X...34X (A prova de explosio) —
440 e 460 V (enrolamento 230/460V) “Dual voltage”

TT T2 T3 21 22710 11 9 PE
33 o
85! ldentificacdo do cabo 8 x .. mm2
-— -— — — -— -— p— L
| <| = | @| S| =~| g8 NssHOu-J.
el B I I S M|
Anilha de Nr. de
8V Identificagdo Identificacdo
/ T1 (1)
T2 (2)
T3 (3)
21 (&)
22 (5)
10 (5)
11 (6)
9 (7)
PERIGO
Motor & prova de explosdo
aprovado pela FM.
Motor para aplicacdo em
locais perigosos.
Classe |, Divisdao 1 e 2,
Grupos C e D.

xR1, R2, R3 - Pode ser conectado
uF&4, FS - Deve ser conectado

As conexdes elétricas,
devem ser feitas
por eletricista credenciado
seguindo as
normas locais de instalacgdo

Dispositivos de moniftoracgado.

Sensor de Temperatura
xR1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 10, 11
«F4L,FS5 Sensores bi-metalicos no enrolamento do motor, anilhas de identificacdo 21, 22.

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcaga do motor, anilha de identificcdo 9
Legenda:
B2 = Sensor de umidade
R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC.
F4L, F5 = Sensores bi-metalicos
DE-33993-D
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6.11 Motor
44X...54X...74X...114X...164X...82X...122X...172X...46X...66XX...96X...126 X
(A prova de explosao) — 220 e 230 V (enrolamento 230/460V) “Dual voltage”

ldentificagdo do cabo
NSSHOU-J:
T1 T2 T3 T6 T& TS 21 22 10 11 9 PE 12 x 2,5 mm2
< 7 x 10 + 5 x 1,5 mm2
0
8l 7 x b+ 5 x 1,5 nm2
— s — — — — — — -— . = Loy i
p ol «~| ogl Anilha de Nr. de
= i ik [t Bl B B | i . ::E Identificag3o Identificagao
T1 (1)
1%// T2 (2)
T3 (3)
: T4 (&)
| s | TS (5)
//// N | Té (6)
\\\ . 21 (7)
| 22 (8)
\\\ | 10 (9)
105 1 | 11 (10)
. 9 (11)
|
L, P 1
A i
i L1 L2 L3 PEi
D R AR 17717 %)
i:[:]:[:]:[:] :|:|s|:|=»| ! i
| FECHAMENTO NO PAINEL |
xR1, R2, R3 - Pode ser conectado
uFL, FS - Deve ser conectado.

Dispositivos de moni

Sensor de Temperatura
=R1, R2,

toracao.

PERIGO
Motor & prova de explosdo

aprovado pela FM.

Motor para aplicacdo em
locais perigosos.

Classe |, Divisdao 1 e 2,
Grupos C e D.

R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor,

anilhas de identificagdo 10, 11.

xFL,F5 Sensores bi-metdlicos no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 21, 22

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcaga do motor,
. As conexdes elétricas,
L e g en d a: devem ser feitas
B2 = Sensor de umidade por eletricista credenciado
R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC. sequindo as
F4L, FS = Sensores bi-metalicos normas locais de instalagdo.
DE-33995-D

anilha de identificgdo 9
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6.12 Motor

44X...54X...74X...114X...164X...82X...122X...172X...46X...66 X...96X...126 X
(A prova de explosao) — 440 e 460 V (enrolamento 230/460V) “Dual voltage”

ldentificagdo do cabo
NSSHOU-J:
T1 T2 T3 T6 T& TS 21 22 10 11 9 PE 12 x 2,5 mm2
}Bi 7 x 10 + 5 x 1,5 mm2
— g - - = =il =] =l = ; i -g'?i An i7lhxa Ld e+ 26 ’;r mmdze
s - ol = = = =] =] = - ::gj ldentificagido ldentificagdo
T1 (1)
l%/ T2 (2)
T3 (3)
' T4 (&)
] - ! TS (5)
//// [ | T6 (6)
\\ i 21 (7)
\\\ ' 22 (8)
9
T Te| T3 10 ”{ ; }? fmﬂ
- o~ - 21| 22 i 9 (11)
I R1 !

Fé I [FO SRR SRR S 1
g7 Nt b 7S | AN ;
" s/ et I R2 i L1 L2 L3 PE
SEF -y D (A AR 7717 %)

= felelelel delelolol 1
==l =l === Sl =~ L
s - o { FECHAMENTO NO PAINEL i
- P - —eeemee e me et me—— e ——————
Té xR1, R2, R3 - Pode ser conectado
uF&L, FS - Deve ser conectado.

Dispositivos de moni

Sensor de Temperatura

toracado.

PERIGO

Motor & prova de explosado
aprovado pela FM.

Motor para aplicacdo em
locais perigosos.

Classe |, Divisdao 1 e 2,
Grupos C e D.

xR1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificacgdo 10, 11
xFL,FS Sensores bi-metalicos no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 21, 22.

Sensor de Umidade
B2 Sensor de umidade (eletrodo),

Legenda:

B2 = Sensor de umidade.

R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC.

F4L, FS = Sensores bi-metalicos
DE-33996-D

instalado na carcac¢a do motor,

anilha de identificgdo 9

AN

As conexdes eléetricas,
devem ser feitas
por eletricista credenciado
seguindo as
normas locais de insftfalacdo.
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6.13 Motor 44X...54X...74X...114X...164X...234X...294X...82X...122X...172X...232X

46X...66X...96X...126X...206 X...266 X
220, 380, 440, 660 e 760 V

Identificagdo do cabo
NSSHOU-J:
12 x 2,5 mm2
7 10 +« 5 x 1,5 mm2
7 L + 5 x 1,5 mm2
Anilha de Nr. de
Ildentificagdo Identificag
T1 (
T2 (
12l T3 (
Tk (
/1 TS (
(
(
(
(

o
m

—_1

X
X
h

-]
(verde/
[ omarelo

T1 T2 T3 T6 T4 TS 21 22 10 11

— — -—.——-—-——-‘-—-—-—‘
- o~ m -} -~ wn ~ o| | 2

11)

Té6
21
22
10
11

]
)
)
)
)
)
)
)
)

VOOV &S WN =

_ o

NN

e e e e A e - A e e e ——— - ——-——————

f22ov (230/400V.)

3o

1220V.(220/380V.)[o 00000 oooooT.

R1 | 380V.(380/660V.) |
VLLOV . (LLO/T60V ) e
| I
: Y-\ FEgsne Ruscs |
| FECHAMENTO NO PAINEL |

R2 e e e S S o -

1) Valido somente para motores 232X; 234X; 206X; 266X e 294X.
2) Exceto para motores 44 e 54.

R3 MRV, {2307400V.) L1 2 (3~ "~ "TPE]
1220V.(220/380V.) '
|380V,(300/660V,)|)\ TTTTT T|l
L LLOV . (LLO/760V.) I ]l I | || | =
|2460V. (460/760V.) | | ]
1 cEeeEERbE QNEcT '
| FECHAMENTO NO PAINEL |
380V, (230/200V. JACZLy ~— ~— T PE |
1 380V.(220/380V.) '
i ssov. (300/e60v 1101 A TTT1T Tl
V760V (LLO/760V.) II | [l ] | | || I i H
| |
. Y EERegl SLeez® '
| FECHAMENTO NO PAINEL |

xR1, R2, R3 - Pode ser conectado.

Dispositivos de monitoracao «F4, FS - Deve ser conectado.

Sensor de Temperatura
xR1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do moftor, anilhas de identificagdo 10, 11.

xFL,FS Sensores bi-metalicos no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 21, 22.
Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcaga do motor, anilha de identificcdo 9
Legenda : e Nan | [amee

p i To ; Motor & prova de explos3o aprvado pela FM.
BR?I Rgen;gr -d?fellj‘:ll cslafdo:es tipo PTC & perk elet;;;a?;;‘,:;:dencudo Motor para aplicacdo em locais perigosos
Fl., FSI- Se;sores e 1¥1 iﬁos : normas locais de instalacdo.| |Classe I, Divis3o 1 e 2, Grupos C e D.

DE-33997-D
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6.14 Motor 232X...234X...294X...206XX...266X (A prova de explosio)
230 V (enrolamento 230/460V) “Dual voltage”

Ildentificagdao do cabo

Anilha de Nr. de
ldentificagdo ldentificacdo
T1 (1)

T2 (2)
T3 (3)

NSSHOU-J:
8 x 1,5 mm2
Anilha de Nr. de
PE Identificagdo Identificacgado
PE T1 T2 T3 20 2110 1 33 T1 (20)
| ° a ??’ T2 (21)
B o~ c - - ~| m| e|wn] © ~| 28 T3 (10
2 e c F] 2|22 22 2 =)zl (11)
iR N 0, TL
C "
5| o [ L | T7 (9)
£
g 4
3 K
L) [P —
EI ////// \\\\\\ Identificag3o do cabo
i ™\ NSSHOU-J
i \\ L x 16 mm2
!
|

G,

|
|
\\\ ! L x 25 mm2
Y | L 35 2
10/ 11 i " n
|
|
[

As conexdes elétricas,
devem ser feitas
por elefricista credenciado
seguindo as
normas locais de instalacdo.

PERIGO
Motor & prova de explos3o aprovado pela FM|

Motor para aplicacdo em locais perigosos
Classe |, Divisdo 1 e 2, Grupos C e D.

. . . - =R1, R2, R3 - Pod tad
Dispositivos de monitoragdo. SEE. FY = Daws sar coswsLhES.

Sensor de Temperatura
xR1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 10, 11
xFL,F5 Sensores bi-metdalicos no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 20, 21

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcaca do motor, anilha de identificgdo 9.
Legenda:
B2 = Sensor de umidade.
R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC.
F4, FS = Sensores bi-metalicos.
DE-35257-D
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6.15 Motor 232X...234X...294X...206XX...266X (A prova de explosio) —
460 V (enrolamento 230/460V) “Dual voltage”

Identificagdo do cabo

NSSHOU-J:
8 x 1,5 mm2
Anilha de Nr. de
PE ldentificagdo Identificacdo
PE T1 T2 T3 20 2110 11 LINEY T1 (20)
NEl - ™ bl T2 (21)
n;'_z_:;;:;;:gé- T3 (10)
0:15! v < 3 < = = -] -| - .__,o! T4 (11)
2§ ol a n ] T7 (9)
Y of
' i S e .
[ | I~ | Identificagdo do cabo
i / ™ | NSSHOU-J -
; \ | L ox 16 mm2
[ . L x 25 mm2
| L x 35 mm2
! Anilha de Nr. de
| ldentificacdo Identificacgdo
i T1 (1)
. T2 (2)
I T3 (3)

As conexdes elétricas,
devem ser feitas
por eletricista credenciado
seguindo as
normas locais de instalagdo.
PERIGO
Motor 3 prova de explosdo aprovado pela FM|

Motor para aplicagdo em locais perigosos
Classe |, Divisdo 1 e 2, Grupos C e D

. . ; . - xR1, R2, R3 - P
Dispositivos de monitforacao. WFL, FS . o ver ii:..?n".:s;tado

Sensor de Temperatura
xR1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 10, 11
x«FL,F5 Sensores bi-metalicos no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 20, 21

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), instalado na carcaca do motor, anilha de identificgdo 9
Legenda:
B2 = Sensor de umidade
R1, R2, R3 = Termistores ftipo PTC.
F4L, F5 = Sensores bi-metdalicos.
DE-35256-D
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6.16 Motor 232X...234X...294X...206X...266X (A prova de explosio) —
220 V (enrolamento 230/400V)

Identificagdo do cabo

NSSHOU-J -
8 x 1,5 mm2
Anilha de Nr . de
PE ldentificagdo ldentificacgdo
PE T1 T2 T3 20 2110 11 9 %E! ¥; {%2;
= °
S| < I Il Bl e B I B I R T3 (10)
= = - 2 el B Bl Bt b B BT - Th (11)
' m |
gl & £ ol | T7 (9)
€
3 U g
o
L [
/-"‘_——_\
g! ////’/ N\\\\\ ! Identificagdo do cabo
! ™ | NSSHOU-J .
| 5 | L ox 16 mm2
i i L x 25 mm2
i ' L x 35 mm2
! 104 11 |
' T1 3 $ 5 i Ani lha de Nr de
<::>'——*> L : 4 20 24 - 4 i ldentificagdo ldentificagdc
' T1 (1)
! T2 (2)
T3 (3)

As conexdes elétricas,
devem ser feitas
por eletricista credenciado
seguindo as
normas locais de instalagdo

PERIGO

Motor & prova de explosdo aprovado pela FM
Motor para aplicagdo em locais perigosos
Classe |, Divis3o 1 e 2, Grupos Ce D

. ; g . ~ *R1 R2, R3 - Pod tado.
Dispositivos de monitoracgdo. wP5. PE = Difé §&F conagiadd

Sensor de Temperatura
xR1, RZ, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 10, 11.
«FL4 , FS5 Sensores bi-metdlicos no enrolamento do motor, anilhas de i1dentificagdo 20, 21

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (elefrodo), i1nstalado na carcaga do motor, anilha de i1dentificgdo 9
Legenda:
B2 = Sensor de umidade

R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC.
F&, FS = Sensores bi-metdalicos

DE-35269-D
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6.17 Motor 232...234X...294X...206X...266X (A prova de explosio) —
380 V (enrolamento 230/400V)

Identificagdo do cabo

NSSHOU-J
8 x 1,5 mm2
Anilha de Nr. de
PE |dentificagdo ldentificagdo
PE T1 T2 T3 20 21 10 11 9})§| T1 (20)
i o [ ?oi T2 (21)
= 2 e o ==&l 3|5 3| Al T3 (10)
5 ® & & = = =] == —| —|=9 T4 (11)
gl o = o | T7 (9)
E
g / /
3 A &
(i '
/——-——‘—\
g! ////// \\\\\N ! Identificagdo do cabo
! ™~ | NSSHOU-J .
| \\\ | L x 16 mm2
i i L x 25 mm2
i i L x 35 mm2
| | Anilha de Nr  de
<::> i ldentificacdo ldentificacdo
' T1 (1)
! T2 (2)
T3 (3)

As conexdes elétricas,
devem ser feitas
por eletricista credenciado
seguindo as
normas locais de instalagdo
PERIGO
Motor & prova de explos3o aprovado pela FM

Motor para aplicagdo em locais perigosos
Classe |, Divisdo 1 e 2, Grupos C e D

i it i x xR1, R2, R3 - Pod tad
DlSpOSIfIVOS de monlfora;ao‘ -Fl.', FS'-Deveoseisceo:leccof:;';ao

Sensor de Temperatura
*R1, R2, R3 Termistor tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 10, 11.
«F4,F5 Sensores bi-metdlicos no enrolamento do motor, anilhas de i1dentificagdo 20, 21

Sensor de Umidade

B2 Sensor de umidade (eletrodo), i1nstalado na carca¢a do motor, anilha de 1dentificgdo 9
Legenda:
B2 = Sensor de umidade
R1, R2, R3 = Termistores tipo PTC.
FL, FS = Sensores bi-metdlicos
DE-35270-D
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Anexo 7 — Controle térmico do motor
7.1 Motores 02U, 22U, 14U (ndo a prova de explosao)

As conexdes elétricas devem ser feitas por eletricista credenciado, seguindo as normas locais de instalagéo.

Descrigao:
Sensor bimetalico KRT ndo a prova de explosao (ver desenho de conexao).
O enrolamento é protegido por um circuito de monitoragédo de temperatura.

O sensor bimetalico F6 / F7 — motores monofasicos e F6 — motores trifasicos (anilha de identificagéo 21, 22) é usado para
monitoragdo de temperatura.

Ele desliga a bomba assim que a temperatura maxima do enrolamento ¢ atingida e volta a liga-lo assim que a temperatura
volte ao normal.

Isto requer que os condutores do sensor de temperatura sejam conectados diretamente no circuito auxiliar do contador do
motor.

A KSB tem disponivel, uma unidade central de prote¢ao “UCP” que foi desenvolvida para cada tipo de motor que
permite a monitoragcado segura do equipamento.

Sensor de temperatura

Sensor de temperatura no enrolamento do
F6/F7 motor (anilhas de identificagédo 21, 22)
Circuito de monitoragao maxima tensao de operagao 250V.
Méaxima corrente 2A.

ATENCAO:
Nao testar o circuito de monitoragao por meio de megémetro. Usar onmimetro.

Painel de Partida

Contfrole
_—
de nivel ucp
i i
oi o}
1o ; o:
] [y |
o} o
—+— (=]
ca Oi
[ .
El i
Zi i
=i i
e j

]
|
i
I |
|
1
‘ i
b
I
i
i

I ]

| [chl |
|

{ ********* R

|
I
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Anexo 7 — Controle térmico do motor
7.2 Motores 22X, 14X1 (a prova de exploséao)

As conexdes elétricas devem ser feitas por eletricista credenciado, seguindo as normas locais de instalagéo.

Perigo: Motor a prova de explosao aprovado pela FM — Motores para aplicagdo em locais perigosos.
Classe 1, divisdo 1 e 2, gurpos C e D.

Descrigao:

Nos motores a prova de explosdo o enrolamento é protegido através de dois circuitos independentes de monitoracao de
temperatura.

Dois sensores bimetalicos F6, F7 (anilhas de identificagdo 21, 22) funcionam como dispositivos de monitoragdo de
temperatura assim que a temperatura maxima do enrolamento é atingida, desligando a bomba automaticamente e
voltando a liga-la assim que o enrolamento volte a temperatura normal.

Isto requer que os condutores dos sensores sejam ligados corretamente ao contator de controle do circuito do motor.

Dois sensores de temperaturas F4, F5 (anilhas de identificagdo 20, 21) sdo instaladas como controle adicionais de
temperatura.

A KSB tem disponivel, uma unidade central de protecao “UCP” que foi desenvolvida para cada tipo de motor que
permite a monitoragao segura do equipamento.

Sensor de temperatura

Sensor de temperatura no enrolamento do
F4,F5,F6eF7 motor (anilhas de identificagédo 21, 22)
Circuito de monitoracao maxima tens&o de operagéo 250V.
Maxima corrente 2A.

ATENCAO:
N&o testar o circuito de monitoragcado por meio de megémetro. Usar onmimetro.

Painel de Partida

Confrole
_ =
de nivel ucp
! i
oi o}
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Anexo 7 — Controle térmico do motor
7.3 Motores 14X2; 24X até 294X; 82X até 232X; 46X até 266X (a prova de explosao)

As conexdes elétricas devem ser feitas por eletricista credenciado, seguindo as normas locais de instalagéo.

Perigo: Motor a prova de explosao aprovado pela FM — Motores para aplicagdo em locais perigosos.
Classe 1, divisdo 1 e 2, gurpos C e D.

Descrigao:

Nos motores a prova de explosdo o enrolamento é protegido através de dois circuitos independentes de monitoracdo de
temperatura.

Dois sensores bimetalicos F4, F5 (anilhas de identificagdo 21, 22) funcionam como dispositivos de monitoragdo de
temperatura assim que a temperatura maxima do enrolamento é atingida, desligando a bomba automaticamente e
voltando a liga-la assim que o enrolamento volte a temperatura normal.

Isto requer que os condutores dos sensores sejam ligados corretamente ao contator de controle do circuito do motor.

Trés termistores tipo PTC, R1, R2, R3 (anilhas de identificacdo 10, 11) s&o instalados como controle adicional de
temperatura, os quais se houver uma eventual falha dos sensores bimetalicos, desligardo a bomba assim que a
temperatura permitida do enrolamento para motores a prova de explosao for atingida. Partida automatica (Reset) ndo é
permitida.

A KSB tem disponivel, uma unidade central de prote¢ao “UCP” que foi desenvolvida para cada tipo de motor que
permite a montagem segura do equipamento.

Para operagao com inversor de frequéncia, uma unidade de partida conforme EN1127-1 deve ser usada (Diretiva
94/9 EC, Anexo Il, sec. 1.5.5). Se a bomba for desligada pela atuagdao dos termistores, é necessario revisar o
inversor de frequéncia.

Em casos urgentes, nova partida (Reset) podera ser usada apos o motor ter resfriado. Os termistores ndao podem
ser desconectados por tempo algum.

controle de temperatura sdo interconectados (sensores bimetalicos e termistores) incluindo

@ Requerimentos a prova de explosio para bombas, somente sio satisfeitos se dispositivos de
condutores 21, 22, 10 e 11 sao conectados.

Sensor de temperatura

Termistores tipo PTC no enrolamento do motor, anilhas de identificagéo 10, 11. Maxima tensao
de operagao nos terminais = 30 V.
Resisténcia entre os terminais 10/11 - R 10 — 750 Q a temperatura ambiente

R maior ou igual 4000 Q na temperatura de desligamento

R1,R2,R3

Sensores bimetalicos no enrolamento do motor, anilhas de identificagdo 21, 22. Maxima tensao
F4, F5 = _ o z
de operacao = 250 V. Maxima corrente = 2A.

ATENCAO:
N&o testar o circuito de monitoragado por meio de megémetro. Usar ohmimetro.

Painel de Partida
Controle

de nivel uce

Alimentacdo

o s

!
rl_u
-
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Anexo 8 — Controle de protecao contra umidade

PE

K1

B

Bz
Esquema de funcionamento do sensor de unidade
(Ver também esquema de ligagéo especifico de cada motor)

Na carcaga do motor, € montado com um eletrodo sensivel a umidade. Penetrando umidade no motor, o sensor emite um
sinal pelo borne identificado com anilha n° 9, aciona o alarme, se existir, e simultaneamente a bomba é desconectada
mediante acionamento da UCP.

Ocorrendo isto, é necessario revisar o motor.

Realizar medic¢des de resiténcia de isolagao:
Se a resisténcia de isolagao for menor que 1Q, o motor devera ser aberto e revisado.

K1 = Relé instalado na UCP
B2 = Sensor de umidade

Tensao de alimentagdo da UCP = 90 a 220 V (50/60Hz em VCA) corrente de fuga do sensor de umidade 0,5 a 3mA.
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KSB KRT

Anexo 9 - Instrugao de desmontagem/montagem dos rotores com unido cénica

1 118
Tamanho Parafuso de Cédigo
desmontagem
S,F,K 40-250 ™ o A~
E  80-251 M16x60 11197 135 & = % HE}K S
F  100-250 g i
K.E  100-251 ®
K 80-315 3 4 = w0 20 £
F.K 100-316 J
F,E,K 150-315 M20x95 11 197 784
K  200-280 L—J L)
K__ 200-281 11 187 135 11 187 784

parafuso de desmontagem

E 80-251
E 100-251
E 150-315
101 230 502 * se aplicavel
F 40-250 914.23
F 100-250 920.01 (-150-315G
F 100-316 - Y- - 931 100-250
F 150-315 ; S

410*

i

parafuso de desmontagem

101 230 502* 914.10 550.23 * se aplicavel
131

K 40-250
K 80-315
K 100-251
K 100-316
K 150-315

?

- N - L =
( \ \ * se aplicavel

parafuso de desmontagem
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Desmontagem do rotor com uniao cénica

A sequéncia de operagéo abaixo devera ser observada quando da desmontagem do rotor.

1. Remover o parafuso do rotor 914.10

2. Usar o parafuso de desmontagem para retirar o rotor.

Rosquear o parafuso de desmontagem diretamente no rotor 230 ou na luva elastica 531, ver detalhes no desenho da
pagina anterior.

Montagem dos rotores S/F/K/E (sem luva elastica)

1. Tendo instalado o selo mecénico 433.2 lado bomba, empurrar o rotor 230 (rotor S/F/E/K até encostar no eixo).

2. Aplicar Loctite L 243 na rosca do parafuso do rotor 914.10. Observar as instru¢gdes de manipulagdo do Loctite.
Rosquear no rotor o parafuso 914.10 e aplicar o torque abaixo:

SIKIF 40-250  (M10) 50 Nm
E 80-251  (M10) 50 Nm
FIK/E  100-250/251  (M10) 50 Nm
K 80-315  (M16) 150 Nm
FIK/E 100-315  (M16) 150 Nm
F/K/E 150-315  (M16) 150 Nm
K  200-280/281 (M16) 150 Nm

3. Montar o corpo da bomba com o parafuso 901.14, porcas 920.01 com o anel trava 931 e anéis O’ 412.15. Use o
torque de aperto do parafuso sextavado 901.14. Para os dados de instalagao de rotores S/F/E/K, ver item 2 acima.

SIKIF 40-250  (M12) 65 Nm
E 80-251 (M12) 65 Nm
FIKEE  100-250/251 (M12) 65 Nm
K 80-315  (M16) 150 Nm
FIKIE 100-315  (M16) 150 Nm
FIK/E 150-315  (M16) 150 Nm
K 200-280/281 (M16) 150 Nm

Ajuste da folga axial

KSB KRT

Se o anel de desgaste axial € montado no corpo da bomba, a folga entre o corpo e o rotor devera ser ajustado para
0,5mm (K 40-250 . 0,2mm) apertando o parafuso 901.14 para KRT 200-280/281 (folga radial) o ajuste ndo é necessario.
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Anexo 10 - Desmontagem do rotor com dispositivo de corte

Anexo 10.1 — KRT 40-160S

) b=

[

914.06 230 500.02 237 922 914.07 162 904

% Sx=0,2mm 0,1

M8 I o |
e

3, /s

t
Desmontagem:
1 - Trave o rotor por meio de uma chave pela descarga da bomba. Solte a porca do rotor 922 com uma chave allen
6 mm.

2 - Retire os parafusos 914.07 e puxe o anel 500.02.
3 - Destaque o corpo do rotor 23-7 do rotor 230 manualmente e cuidadosamente. Retire o corpo do rotor.
4 - Solte os parafusos 914.06 e retire a tampa de sucgéo 162 da bomba.

5 - Utilizando um dispositivo conforme indicado na figura acima retire o rotor 230 do eixo.

Montagem:

A montagem deve ser feita na sequéncia inversa da desmontagem. Utilize os pinos roscados 904 para ajustar a folga
do rotor, S=0,2mm+ 0,1, veja figura em corte parcial acima.
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Anexo 10.2 — KRT 40-250S

901.14 230 101
|
412.15
1|
]
E ~ T x
= 2P
H
o [
A A
=] I.r ] i
901.18 1682 561.01 23-7 41218
500.02 91410 914.07 1415
oWy 380 538-01

Montando o rotor S (KRT S 40-250)

1.

Apds montar o selo mecéanico lado bomba 433.02, empurre o rotor 230 até encostar no eixo, insira o pino ranhurado
561.01 no rotor. O corpo do rotor 23-7 é encaixado sobre a guia de centragem, em seguida monte o parafuso do rotor
914.10 e aperte-o usando o torque de aperto: M10, 50Nm.

Montar o corpo da bomba com o anel O’ 412.16 usando o parafuso sextavado 901.14 e apertando-o com o torque de
aperto: M12, 60 Nm.

Insirir o anel O’ 412.16 na tampa de sucgdo 162 e montar o anel 500.2 com o pino cilindrico 914.07 na tampa de
sucgao/corpo da bomba. Empurrar a tampa de sucgéo até que nas faces da palheta do rotor encostem nela (parafuso
allen 914.15 ndo deve encostar no corpo de sucgéo ainda).

Medir a folga entre o corpo da bomba e a tampa de sucgéo e afastar a tampa de sucgéo através do parafuso allen
914.15 para obter a folga S = 0,2 £ 0,1mm do corpo de sucgéo. Torque de aperto: M12, 30 Nm.

Tenha certeza que o rotor esta suavemente girando em torno do seu corpo (contato entre a tampa de sucgéo e o rotor
nao é admissivel).

Desmontando o rotor S (KRT 40-250)

A desmontagem é feita por esta ordem . O rotor pode ser extraido do eixo através do parafuso de desmontagem indicado
na pagina anterior (atencéo: o ajuste é por assento cbnico).
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Anexo 11 — Informagoes de chumbadores
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A KSB reserva-se o direito de alterar, sem aviso prévio, as informagdes contidas neste manual.
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